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Bisher erschienene Ausgaben

Ausgabe |Bemerkung

07 /87 |Vorlaufige Ausgabe

10/87  |Korrektur der vorlaufigen Ausgabe

05/88 |Erstausgabe, gultig ab Seriennummer 68000

12 /88 diverse Korrekturen

03/89 diverse Korrekturen

05/89 diverse Korrekturen

07 /89 |Neues Layout, vollstandig mit DTP erstellt, wesentliche Erweiterungen bei Installation etc.

02/90 |Neues Layout, Korrekturen, Trafospezifikation hinzugefugt

09/90 |Beliiftung, AnschluBplane Uberarbeitet, neues System

02/91 diverse Korrekturen, Bestellinfos

05/92 diverse Korrekturen

06 /93 |neues Layout, diverse Verbesserungen

Korrekturen, CE-gemafie AnschluBplane, Glossar, Index, Fehlersuche, Layout, neu geordnet,

11796 glltig fur Verstarker 60WKS ab Seriennummer 0600270000

10/97 Kollmorgen, Nachdruck in 12/98 mit Fehlerkorrekturen

12799 KMS, Layout

Technische Anderungen, die der Verbesserung der Gerite
dienen, vorbehalten !

Gedruckt in der BRD 12/99
Mat.Nr.: 67756

Alle Rechte vorbehalten. Kein Teil des Werkes darf in irgendeiner Form (Druck, Fotokopie, Mikrofilm
oder in einem anderen Verfahren) ohne schriftliche Genehmigung der Firma Seidel reproduziert oder
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Serie 60WKS

12.99 Kollmorgen

Sicherheitshinweise

Warnsymbole : Beachten Sie unbedingt die wichtigen Hinweise im Text, die mit
folgenden Symbolen gekennzeichnet sind :

Gefahrdung durch Allgemeine Warnung
Elektrizitat und ihre Wirkung Allgemeine Hinweise

Nur qualifiziertes Fachpersonal darf Arbeiten wie Transport, Installation,
Inbetriebnahme und Instandhaltung ausfiihren. Qualifiziertes Fachpersonal
sind Personen, die mit Transport, Aufstellung, Montage, Inbetriebnahme
und Betrieb des Produktes vertraut sind und iiber die ihrer Tatigkeit
entsprechenden Qualifikationen verfligen. Das Fachpersonal mufl folgende
Normen bzw. Richtlinien kennen und beachten:

IEC 364 bzw. CENELEC HD 384 oder DIN VDE 0100

IEC-Report 664 oder DIN VDE 0110

nationale Unfallverhiitungsvorschriften oder VBG 4

Lesen Sie vor der Installation und Inbetriebnahme die vorliegende
Dokumentation. Falsches Handhaben des Servoverstarkers kann zu
Personen- oder Sachschéaden fiihren. Halten Sie die technischen Daten und
die Angaben zu den AnschluBbedingungen (Typenschild und
Dokumentation) unbedingt ein.

Die Servoverstarker enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente, die
durch unsachgemiBe Behandlung beschadigt werden kénnen. Entladen Sie
lhren Korper, bevor Sie den Servoverstiarker berithren. Vermeiden Sie den
Kontakt mit hochisolierenden Stoffen (Kunstfaser, Kunststoffolien etc.).
Legen Sie den Servoverstarker auf eine leitfahige Unterlage.

Halten Sie  wahrend des Betriebes alle Abdeckungen und
Schaltschranktiiren geschlossen. Es besteht die Gefahr von Tod oder
schweren gesundheitlichen oder materiellen Schaden.

Wiahrend des Betriebes koénnen Servoverstarker ihrer Schutzart
entsprechend spannungsfilhrende, blanke Teile und heiBe Oberflachen
besitzen. Steuer- und Leistungsanschliisse konnen Spannung fiihren, auch
wenn sich der Motor nicht dreht.

Stecken oder ziehen Sie die Servoverstarker nie unter Spannung. In
ungiinstigen Fallen koénnen Lichtbégen entstehen und Personen und
Kontakte schadigen.

Warten Sie nach dem Trennen der Servoverstirker von den
Versorgungsspannungen mindestens zwei Minuten (bei eingebauter Option
-24V- mindestens fiinf Minuten), bevor Sie spannungsfiihrende Gerateteile
(z.B. Kontakte, Gewindebolzen) beriihren oder Anschlisse ldsen.
Kondensatoren fiihren nach Abschalten der Versorgungsspannungen
gefahrliche Spannungen. Messen Sie zur Sicherheit die Spannung im
Zwischenkreis und warten Sie, bis die Spannung unter 40V abgesunken ist.

Seite -D -
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Richtlinien und Normen

Servoverstarker sind Komponenten, die zum Einbau in elektrische Anlagen/Maschinen
bestimmt sind.

Bei Einbau in Maschinen/Anlagen ist die Aufnahme des bestimmungsgemalien Betriebes des
Servoverstarkers solange untersagt, bis festgestellt wurde, dal} die Maschine/Anlage den
Bestimmungen der EG-Maschinenrichtlinie 89/392/EWG, der EG-EMV-Richtlinie (89/336/EWG)
und der EG-Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG entspricht.

Beachten Sie auch EN 60204 und EN 292.

Zur Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG werden die harmonisierten Normen der Reihe
EN 50178 in Verbindung mit EN 60439-1, EN 60146 und EN 60204 flr die Servoverstarker
angewendet.

Die Einhaltung der durch die EMV-Gesetzgebung geforderten Grenzwerte der Anlage/Maschine
liegt in der Verantwortung des Herstellers der Anlage/Maschine. Hinweise fiir die EMV-gerechte
Installation - wie Schirmung, Erdung, Anordnung von Filtern - finden Sie in dieser Dokumentation.

c E - Konformitat

Bei Lieferungen von Servoverstarkern innerhalb der europaischen Gemeinschaft ist die
Einhaltung folgender Richtlinien zwingend vorgeschrieben:

seit dem 1. Januar 1996 : EG-EMV-Richtlinie 89/336/EWG
ab dem 1. Januar 1997 : EG-Niederspannungs-Richtlinie 73/23/EWG

Die Servoverstarker der Serie 60WKS wurden in einem definierten Aufbau mit den in Kapitel Il
dargestellten Systemkomponenten in einem autorisierten Priflabor gepruft.

Abweichungen vom in der Dokumentation beschriebenen Aufbau und Installation bedeutet, dall
Sie selbst neue Messungen veranlassen missen, um der Gesetzeslage zu entsprechen.

Richtlinien und Normen / CE-Konformitat Seite -E -
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1.1

1.2

Allgemeines

Vorwort

Dieses Handbuch erlautert die Installation, Inbetriebnahme, Einstellung und Anpassung der
Servoverstarker 60WKS-M240/xx-PB (kurz 60WKS).
Das Handbuch ist in 6 Kapitel unterteilt :

Kapitel 1:  Allgemeine Informationen

Kapitel 2:  Installation und Inbetriebnahme

Kapitel 3:  Funktionen und Optionen

Kapitel 4:  Peripheriegerate

Kapitel 5:  Diverse Zeichnungen

Kapitel 6:  Anhang mit Glossar, Index und Fehlersuche

Transport : nur durch Personal mit Kenntnissen in der Behandlung
elektrostatisch gefdahrdeter Bauelemente.

Installation : nur durch Fachleute mit elektrotechnischer Ausbildung

Inbetriebnahme : nur durch Fachleute mit weitreichenden Kenntnissen in den

Bereichen Elektrotechnik / Antriebstechnik

Wir bieten auf Anfrage Schulungs- und Einarbeitungskurse an.

Wir gewéhrleisten die korrekte Funktion der Servoverstédrker mit Synchronmotor nur
bei Verwendung von Motoren der Serie SM sowie Trenntransformatoren und Zubehér
unserer Firma.

BestimmungsgemaRe Verwendung der Servoverstarker

Die Servoverstarker sind ausschlieRlich dazu bestimmt, blrstenlose Synchron-Servomotoren
der Serie SM drehzahl- und/oder drehmomentgeregelt anzutreiben. Die Servoverstarker
werden als Komponenten in elektrische Anlagen oder Maschinen eingebaut und duirfen nur als
integrierte Komponente der Anlage in Betrieb genommen werden.

Die Servoverstarker der Serie 60WKS-M240/xx-PB werden Uber einen Trenntransformator aus
dem dreiphasigen Industrienetz versorgt. Es muf} ein Trenntransformator gemaR der Spezifika-
tion in Kapitel IV.1 verwendet werden.

Die Servoverstarker diirfen nur im geschlossenen Schaltschrank unter Beriicksichtigung der in
Kapitel 1.8.2 definierten Umgebungsbedingungen betrieben werden. Besonders wichtig sind hier
die Hinweise zur Beliiftung der Servoverstarker.

Die Gerate mussen in ein industrietbliches 19"-Gehause (Einschub) oder in eines unserer
Kompaktgehause eingeschoben werden und durfen nur mit einer unserer Modulrickwande
kontaktiert werden.

Vor Inbetriebnahme der Servoverstarker sind Sie nach EG-Maschinenrichtlinie und Geréate-
sicherheitsgesetz verpflichtet, eine Gefahrenanalyse der Maschine zu erstellen.

Wir garantieren nur bei Verwendung der in Kapitel Il dargestellten Systemkomponenten
und Einhaltung der Installationsvorschriften dieser Dokumentation die Konformitét der
Servoverstérker zu folgenden Normen im Industriebereich:
EG-EMV-Richtlinie 89/336/EWG
EG-Niederspannungs-Richtlinie  73/23/EWG

Kapitel |

Allgemeines Seite | -1
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1.3 In diesem Handbuch verwendete Kiirzel

In der Tabelle unten werden die in diesem Handbuch verwendeten Abkurzungen erklart.

Kiirzel Bedeutung Kiirzel | Bedeutung

AGND Analoge Masse PELV | Schutzkleinspannung

BTB Betriebsbereit PSTOP | Endschaltereingang Drehrichtung rechts
CE European Community PWM | Pulsweitenmodulation

DGND Digitale Masse RLG Rotorlagegeber

DIN Deutsches Institut fir Normung Rpallast | Ballastwiderstand

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit SPS Speicherprogrammierbare Steuerung
EN Europaische Norm SW Sollwert

ESD Entladung statischer Elektrizitat V AC Wechselspannung

IDC analoger Strommonitor V DC | Gleichspannung

LED Leuchtdiode VDE Verein deutscher Elektrotechniker
NSTOP Endschaltereingang Drehrichtung links VTA analoger Drehzahlmonitor

1.4 Typenschild

Das unten abgebildete Typenschild ist auf dem Servoverstarker angebracht. In die einzelnen
Felder sind die unten beschriebenen Informationen eingedruckt.

Kundenprint und

Servoverstarker-Type Seriennummer .
Optionen
L] LMO EN i
Kollmorgen Seidel GmbH & Co. KG Tel.: 0203/9979-
EEil:IEI D-40489 Diisseldorf Fax: 0203/9979/155
Typenbezeichnuné Type Ser. Nr. Ser. No. Option Option
Spannungsversorgung Power Supply Nennstrom Nom. Current Schutzart Prot. Class

007 2 34 00030720

| | | |
M021 5 2 ”jl\\ﬂ’l

Leistungsversorgung

Nennst Schutzart
AnschluBleistung ennstrom chutza

Seite | - 2 Allgemeines Kapitel |
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1.5

/N

Geratebeschreibung 60WKS

Bauform

Einschubmodul mit Aluminium-Frontplatte, 19"-System, Anschluf® Gber Modulriickwande

Folgende Servoverstérker miissen generell zwangsbeliiftet betrieben werden :

— alle Servoverstédrker 60WKS mit einem Nennausgangsstrom von 12A und héher
— alle Servoverstiarker 60WKS mit Option -24V-

— alle Servoverstiarker 60WKS bei Umgebungstemperatur > 40°C

Die Beliiftung ist erforderlich, sobald die Zwischenkreisspannung oder auch nur die
24V-Hilfsversorgung eingeschaltet ist, also auch bei unbelastetem oder disabletem
Servoverstérker.

BaugroéRe

Gerit Format Hoéhe Breite

60WKS (Servoverstarker) |Doppel-Europa 6HE (233,4mm) 9 TE (ca. 45,7mm)
Optionen

-24V- Elektronikversorgung aus externem 24V-Netzteil

-01- Endschalterlogik, 1:1-Regelung und Rampengenerator

Funktion

Die Servoverstarker der Serie 60WKS in 240V-Technik sind zum Betrieb von Synchron-Servo-
motoren der Serie SM mit RLG/Tacho-Ruckfuhrung und Trapezkommutierung eingerichtet.
Das Leistungsteil ist als dreiphasige, pulsbreitenmodulierte Transistorstufe ausgefiihrt.

Die trapezformigen Ausgangsstrome und die Motordrehzahl werden mit Pl-Reglern geregelt.
Die Phasenumschaltung der Motor- und Tachowicklung wird vom elektronischen Rotorlagege-
ber (RLG) des Motors gesteuert.

Kundenprint

Alle vom Anwender veranderbaren Einstellparameter und Anpassungen sind auf einem
steckbaren “Kundenprint” untergebracht und von vorne zuganglich. Die standardmafig
vorgesehenen Potentiometer kdnnen von uns bei Serieneinsatz durch angepalite Festwider-
stdnde ersetzt werden.

Varianten

Verstarker 60WKS-CE240/xx-PB: - Leistungsanschlul? Gber dreiphasigen Trenntransformator
- Netzteil, Ballastschaltung und Ballastwiderstand integriert

Zubehor
Trenntransformatoren :  Typenreihe 3TxxK-240 (siehe Kapitel IV)

F-Rickwéande : Gerateanschlisse sind auf der Riickseite Gber Steckklemmen fir die
Steuersignale und Klemmen/Bolzen fur die Leistungsanschlisse

R-Ruckwande : Gerateanschlisse sind von vorn zugangliche Steckklemmen fur die
Steuersignale und Klemmen/Bolzen fir die Leistungsanschlisse
19"-Einschibe : 19"-Basiseinheiten in diversen Breiten mit montierten
F- oder R-Rickwanden (Beispiel 84TE siehe Kapitel V.6)
Kompaktgehause : Typ K1.1-L mit Lufter und R-Rickwand (siehe Kapitel V.4/5)
Kapitel | Allgemeines Seite | -3
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1.5.1

Funktionsgruppen 60WKS

B 3-phasiges Leistungsnetzteil mit Glattungskondensatoren

Ballastschaltung mit -w- Kennlinie

Hilfsspannungsnetzteil zur Erzeugung der Hilfsspannungen aus dem Zwischenkreis
(alternativ aus einer externen 24V-Versorgung, Option -24V-)

3-phasige Endstufe fir Vierquadrantenbetrieb

2 Differenzeingange fur Sollwerte, Sollwert 2 einstellbar
Enable-Eingang

Endschalter-Eingdnge (Option -01-)

Pl - Strom- und Drehzahlregler

Abgleich-Potentiometer und Festkomponenten fir alle wichtigen Betriebsparameter auf
steckbarem Kundenprint

Steckplatz fir Optionsprint -01- mit Endschalterlogik und Rampengenerator
Eingang fur dreiphasigen, biirstenlosen oder DC-Tacho

Eingang fur Rotorlagegeber (RLG)

Betriebsbereit-Relais mit potentialfreiem Kontakt zur Meldung von Stérungen

24V - Logik mit potentialfreien Optokopplern fir die Steuersignale, SPS-kompatibel

Leuchtdioden fiir alle wichtigen Betriebszustande

115 V Hilfsspannungsausgange

Schutz- und Uberwachungsfunktionen

Sicherungen zum DC-Zwischenkreis und Hilfsspannungs-Netzteil
Kurz- und Erdschluschutz an den Motoranschluklemmen
KurzschluRschutz der 15V-Hilfsspannung
Unterspannungsuberwachung

Uberspannungsiiberwachung

I?t-Effektivstromiberwachung

Uberwachung der Temperatur von Endstufen-Transistoren

RLG- und Tachouberwachung (Kabelbruch)

Seite | - 4

Allgemeines Kapitel |



Kollmorgen 12.99 - E.4.927.1/5 Serie 60WKS
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Frontansicht 60WKS

IScicey

_

(&)
-~
O
7N N
i A o
1-DC i} I-RMS
V-TA
oND () -peax
S
8T8 : R i AC-GAIN
.
P : TACH
R { L4 Tacro
'O \
RLG-wi } . . OFFSET
RG-vi 1 !
- 3 INPUT 2
RLG-U{ }
c € 7% Rawe
ATTENTION !
NEVER REMOVE
OR INSTALL
THE MODULES WHILE
VOLTAGE IS APPLIED
DISCHARGE TIME > 55
H i
45 (9TE)
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Serie 60WKS

1.8 Technische Daten
1.8.1 Technische Daten 60WKS-M240/xx-PB
Transistor-Wechselrichter 60WKS-M240/
Nenndaten DIM | 3-PB | 6-PB |12-PB | 22.PB | 26-PB
Nenn-AnschluRspannung V-~ 3 x60—172/50...60Hz +max. 10%
Nenn-AnschluBleistung bei Nennstrom * kVA 0,5 ‘ 1 ‘ 2 ‘ 3,7 ‘ 4,4
Nenn-Zwischenkreisgleichspannung V= 240
Nenn-Ausgangsstrom fur 4Q-Betrieb
Scheitelert ir?w Stillstand A 3 6 12 22 26
Spitzen-Ausgangsstrom (max. ca. 5 s) A 7,5 15 30 50 50
AC-Absicherung maximal AM 3x20
Einschaltschwelle der Ballastschaltung V 300
Abschaltschwelle der Ballastschaltung V 285
Impulsleistung der Ballastschaltung kW 54
Dauerleistung der Ballastschaltung wW 135
Abschaltschwelle bei Uberspannung V 325
Formfaktor des Ausgangsstromes o 1.01
(bei Nenndaten und Mindestlastinduktivitat)
Mindestinduktivitat des Motors mH 5 ‘ 2,5 ‘ 1,2 ‘ 0,7 ‘ 0,6
Bandbreite des unterlagerten Stromregelkreises | kHz 1
Taktfrequenz der Endstufe kHz (2x) 8,5
Restspannungsabfall bei Nennstrom V 5
Ruheverlustleistung, Endstufe disabled w 12
Verlustleistung bei Nennstrom (inkl. Verluste
des Netzteils ghne Ballast-VerIsttIeistung) w 30 45 85 140 170
) . . \Y +15
Hilfsspannungsausgange (Ri=330Q2) A £20
) . . \Y +15
Hilfsspannungsausgange fir RLG/Tacho
mA +30
Eingange
Sollwert 1, fest eingestellt V +10
Sollwert 2, einstellbar 0 — 100% \Y +10
Gleichtaktspannung max. V +10
Eingangswiderstand kQ 150
Eingangsdrift max. uV/K +15
24V/-Hilfsspannungsversorgung(Option-24V-) \Y 24 (20...30)
bezogen auf 0V/GND A 0,5
Anschliisse
Servoverstarker Steuersignale DIN 41612—C64 (Stecker)
Leistungssignale DIN 41612—D32 (Stecker)
Rickwandplatine RLG/Tacho SubD 9pol. (Buchse)
Steuersignale Combicon 5,08/20pol. (bzw 2x12polig)
Leistungssignale Klemmen 4mm?
Mechanik
Gewicht kg 1,4
Abmessungen (Doppel-Europa, 9TE) mm | 220 x 233,4 x 45
* Maximalwert bei Betrieb mit Motoren der Serie SM
Kapitel | Allgemeines Seite | -7
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12.99 Kollmorgen

1.8.2 Zulassige Umgebungsbedingungen, Beluftung, Einbaulage
Transporttemperatur,-feuchtigkeit  [siehe Kapitel VI.1
Lagertemperatur, Lagerfeuchtigkeit, siehe Kapitel V1.1
Lagerdauer
Toleranz Versorgungsspannungen
Leistungsversorgung min. 3x60V AC / max. 3x172V AC + 10%
Hilfsspannung (Option -24V-) |min. 20V DC / max. 30V DC bezogen auf 0V/GND
Umgebungstemperatur TumGeB. 0...+45°C bei Nenndaten
im Betrieb +45...+55°C mit Leistungsriicknahme 2,5%/°C (zwangsbeliiftet)
Luftfeuchte im Betrieb 5...85 % rel. Feuchte, nicht kondensierend
.. bis 1000m Gber NN ohne Einschrankung
Aufstellnche 1000...2500m tiber NN mit Leistungsriicknahme 1,5%/100m
Verschmutzungsgrad Verschmutzungsgrad 2 nach EN60204/EN50178
Schutzart IP 00 (mit Fingerschutz im Bereich der Leistungsanschliisse)
Einbauort / Einbaulage im geschlossenen Schaltschrank / generell vertikal
Beliiftung  Dauerstrom < 12A und |selbstbeliiftet bei freier Durchliftung (wir empfehlen stets
keine Option -24V- und |Zwangsbeliiftung bei hoher Auslastung oder beengten Einbau-
Tumces. < 40°C verhaltnissen.
Dauerstrom > 12A oder (zwangsbeliiftet
mit Option -24V- oder [Sorgen Sie fiir eine moglichst staubfreie Ansaugluft und ausrei-
TumcEB. > 40°C chende Kaltluftzufuhr im Schaltschrank.
1.8.3 Leiterquerschnitte
Wir empfehlen im Rahmen der EN 60204 und mit Ricksicht auf die Betriebsbedingungen in
Mehrachssystemen folgende Leiterquerschnitte :
Verstarkertyp 60WKS
Scheitelwert Inenn 3/6A 12A 22/26 A
Dimension [mm?] [mm?] [mm?]
AC-Anschluf® 4ix 1,5 4ix 2,5 4ix4
DC-Zwischenkreis 3ix1,5 3ix25 3ix4
Motorleitungen 4ix1,5 4ix 2,5 4ix4
RLG/Tacho 6 x 2 x 0,25 (paarweise verseilt, abgeschirmt)
Sollwerte 2 x 0,14 (verseilt, abgeschirmt)
Steuersignale, BTB 0,5
Bremse (Motor) 2x1,0
Thermo-Schutz (Motor) |2 x 0,5
+24 V / GND 1,0 (Option -24V-)
1.8.4 Absicherung
60WKS 3A | 6A | 12A | 22A | 26A
AC-Einspeisung extern Leistungsschalter fir Anlagenschutz, Charakteristik Motor
oder Trafo, eingestellt auf 0,5 X Verstarker-Nennstrom
DC-Zwischenkreis (F1) intern | 10AT | 10AT | 15AT 30AT | 30AT
Hilfsspannung (F2) intern 1 AT (2AT bei Option -24V-)
Ballastplatine (F3) intern 3.15 AT
Liifter (V3,W3) Kompaktgehause - 1 - 1 1AT 1AT | 1AT
Seite 1 - 8 Allgemeines Kapitel |
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1.9

.10

Storunterdriickung

Treten Stérungen der CNC oder der analogen bzw. digitalen WegmeRsysteme auf, so gibt es
einige Zusatzmalnahmen, die hier aufgelistet sind:

B zusatzliche Ferritringe in den Motorzuleitungen
B Einbau von Ankerkreisdrosseln (verwenden Sie bitte die von uns angebotenen Typen)

B HF - Filter am Sollwertausgang der CNC (RC aus 1kQ/10nF)

Prifen Sie im Einzelfall, welche MaRnahmen die Stérungen ausreichend beheben.

Ballastschaltung

Beim Bremsen des Motors wird Energie zum Servoverstarker zuriickgespeist. Diese Energie
wird im Ballastwiderstand in Warme umgewandelt. Der Ballastwiderstand wird von der Ballast-
schaltung zugeschaltet.

Das Ansprechen der Schaltung beginnt bei einer Zwischenkreisspannung von 285V und wird
durch Aufflackern der internen gelben LED D83 angezeigt.

Bei wiederholter Belastung erhoht sich die Schaltschwelle durch die eingebaute -w- Kennlinie
bis auf 300V, so dal eine Leistungsaufteilung zwischen mehreren, am gleichen DC-Bus paral-
lelgeschalteten Modulen stattfindet.

Sie sollten die zu erwartende Ballastleistung aus den bekannten Antriebsdaten
—insbesondere bei Einzelachsen— grob kalkulieren.
Fir normale Servo-Anwendungen hat sich folgende Auslegung gut bewahrt :

Spitzenleistung Ballastschaltung> 0,33 - Z Spitzenleistung aller Verstéarker

Dauerleistung Ballastschaltung> 0,03- Z Dauerleistung aller Motoren

Weitere Hilfe zur Berechnung der erforderlichen Ballastleistung flr lhre Anlage erhalten Sie von
unserer Applikaionsabteilung im Hause.

Die Beliiftung ist erforderlich, sobald die Zwischenkreisspannung oder auch nur die
24V-Hilfsversorgung eingeschaltet ist, also auch bei unbelastetem oder disabletem
Servoverstérker.

Erlaubte Kombinationen Verstédrker-Grundplatine / Ballastplatine

Vergleichen Sie die Bezeichnungen auf den Platinen, bevor Sie eine Ballastplatine aus-
tauschen !

Verstarker bis Seriennummer 0600269999
Grundplatine 60 PC 8802-010
Ballastplatine 60 WK-BAL

Verstédrker ab Seriennummer 0600270000 (mit CE-Zeichen) :
Grundplatine E.F.927.5/2
Ballastplatine E.F.927.5/3

Kapitel |
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Diese Seite wurde bewul3t leer gelassen.
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1.1

Installation und Inbetriebnahme

Wichtige Hinweise

B Prifen Sie die Zuordnung von Servoverstéarker und Motor. Vergleichen Sie Nenn-
spannung und Nennstrom der Gerate. Fuhren Sie die Verdrahtung nach den Anschluf3-
planen in Kapitel 11.2.3 aus. Fir eine EMV-gemaRe Verdrahtung beachten Sie die
AnschluBplane in Kapitel 11.2.1 .

B Verlegen Sie sdmtliche starkstromfiihrenden Leitungen in ausreichendem Querschnitt nach

EN 60204. Eine tabellarische Zusammenfassung der empfohlenen Querschnitte
finden Sie in Kapitel 1.8.3.

B Stellen Sie sicher, daf% die Nennspannung an den Anschliissen U1, V1, W1 bzw. Ucc,
0V/GND auch im unguinstigsten Fall um nicht mehr als 10% uberschritten wird. Eine zu
hohe Spannung an diesen Anschlissen kann zu Zerstérungen in der Ballastschaltung fuh-
ren. Wir empfehlen, die obere Trafo-Anzapfung (420V) zu benutzen.

B Sorgen Sie fur eine ausreichende Absicherung von Spannungsversorgungen und
Ballastwiderstand. Orientieren Sie sich an den empfohlenen Werten in Kapitel 1.8.4 .

B Legen Sie Abschirmungen grol¥flachig (niederimpedant) auf, méglichst tiber metallisierte
Steckergehause (siehe Kapitel 11.2.1).

B Schleifen Sie den BTB-Kontakt in den Sicherheitskreis der Anlage ein. Nur so stellen Sie
eine Uberwachung der Servoverstarker sicher.

B Schleifen Sie die Temperaturiiberwachung der Motoren in den Sicherheitskreis ein.
Eine Uberhitzung der Motoren kann zu ihrer Zerstérung fiihren.

B Die Hilfsspannungen 15V dirfen nicht aus dem Schaltschrank herausgefiihrt werden.
So vermeiden Sie kapazitiv und/oder induktiv eingestreute Stérungen.

B Sorgen Sie fir ausreichende gefilterte Kaltluftzufuhr von unten im Schaltschrank.
Beachten Sie die Vorschriften zur BelUftung in Kapitel 1.8.2.

Bl Ein Berlhrungsschutz von der Frontseite der Module ist nur gewahrleistet, wenn die Modu-
le im 19"-Einschub eingeschoben und mit den vorgesehenen Schrauben befestigt sind. Be-
festigen Sie nach dem Einschieben der Module die Frontplatten mit den Befestigungs-
schrauben. Nur so ist ein sicherer Kontakt in den Steckverbindern gewahrleistet.
Mangelhafter Kontakt kann zum Abbrand der Steckkontakte flihren.

Vorsicht

Stecken und ziehen Sie die Servoverstérker nie unter Spannung.

In ungiinstigen Féllen kénnte es zu Zerstérungen der Elektronik kom-
men. Restladungen in den Kondensatoren kénnen auch bis zu 120 Se-
kunden nach Abschalten der Netzspannung gefahrliche Werte aufweisen.
Messen Sie die Spannung im Zwischenkreis und warten Sie, bis die
Spannung unter 40V abgesunken ist.

Steuer- und Leistungsanschliisse kbnnen Spannung fiihren, auch wenn
sich der Motor nicht dreht.

Kapitel Il
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1.2 Installation

Nur Fachleute mit elektrotechnischer Ausbildung diirfen den Servoverstarker installie-
ren.

Das Vorgehen bei einer Installation wird exemplarisch beschrieben. Je nach Einsatz der Gerate
kann ein anderes Vorgehen sinnvoll oder erforderlich sein.

Weiterfihrendes Wissen vermitteln wir lhnen in Schulungskursen (auf Anfrage).

A Achtung !

Schiitzen Sie die Servoverstarker vor unzulédssiger Beanspruchung.
Insbesondere diirfen bei Transport und Handhabung keine Bauelemente
verbogen und / oder Isolationsabstande verandert werden.

Vermeiden Sie die Beriihrung elektronischer Bauelemente und Kontakte.

Vorsicht !

Installieren und verdrahten Sie die Geréte immer im spannungsfreien
Zustand, d.h. weder die Leistungsversorgung noch die Betriebsspannung
eines anderen anzuschlieBenden Gerétes darf eingeschaltet sein.

Sorgen Sie fiir eine sichere Freischaltung des Schaltschrankes (Sperre,
Warnschilder etc.). Erst bei der Inbetriebnahme werden die einzelnen
Spannungen eingeschaltet.

A Masse- und PE-Zeichen

Das Masse-Zeichen ,7477, das Sie in allen AnschluBBplédnen finden, deutet
an, daB3 Sie fiir eine méglichst groBflachige, elektrisch leitende Verbin-
dung zwischen dem gekennzeichneten Gerat und der Montageplatte in
Ihrem Schaltschrank sorgen miissen. Diese Verbindung soll die Ablei-
tung von HF-Stérungen erméglichen und ist nicht zu verwechseln mit
dem PE-Zeichen (SchutzmaBnahme nach EN 60204) .

Massesystem und Schutzerdung

Leistungs- und Signalelektronik sind nach EN 50178 sicher getrennt
ausgefiihrt.

Der einseitig geerdete Zwischenkreises wird aus dem Netz liber einen
Trenntransformator mit Schirmwicklung versorgt.

Die Bezugspotentiale 0V/GND/PE (Zwischenkreis -) und AGND (Steuer-
elektronik) sind aus funktionellen Griinden auf dem Gerét verbunden.
Die zentrale Verbindung mit PE erfolgt auf der Riickwandplatine.

Die stértechnisch giinstigste Verbindung aller Bezugspotentiale ist in
Kapitel 11.3.6 dargestellt.

Seite Il -2 Installation und Inbetriebnahme Kapitel Il
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Die folgenden Hinweise sollen lhnen helfen, bei der Installation in einer sinnvollen Reihenfolge
vorzugehen ohne etwas Wichtiges zu vergessen.

Einbauort

Bellftung

Montage

Leitungswahl

Erdung
Abschirmung

Verdrahtung

Uberprifung

19"-Einschub oder Kompaktgehause, im geschlossenen Schalt-
schrank. Beachten Sie Kapitel 1.8.2 .
Der Einbauort mul} frei von leitfahigen und aggressiven Stoffen sein.

Stellen Sie die korrekte Belluftung der Servoverstarker sicher und
beachten Sie die zulassige Umgebungstemperatur, Kapitel 1.8.2.

Montieren Sie 19"-Einschub und Peripheriegerate nahe beieinander
auf einer geerdeten Montageplatte im Schaltschrank (siehe 11.2.1)

Wahlen Sie Leitungen gemal EN 60204 und unseren Anforderungen
in Kapitel 1.8.3 aus.

EMV-gerechte Abschirmung und Erdung siehe Kapitel 11.2.1

Erden Sie Montageplatte, Motorgehause, NetZfilter, Trenntransforma-
tor und CNC-GND der Steuerung (siehe Kapitel 11.2.1).

— Leistungs- und Steuerkabel getrennt verlegen

— BTB-Kontakt in den Sicherheitskreis der Anlage einschleifen

— Digitale Steuereingange des Servoverstarkers anschlielen

— Analogen Sollwerteingang und AGND anschlieRen

— RLG/Tacho anschlieBen, Abschirmungen beidseitig auf Schirm-
anschluf3klemmen bzw. EMV-Stecker

— Motorleitungen anschlief3en, Ringkerne nahe am Servoverstarker,
Abschirmungen beidseitig auf Schirmklemmen bzw. EMV-Stecker

— Motor-Haltebremse anschlielen. Abschirmung beidseitig auf PE
legen

— Leistungsspannung anschlieen (maximal zulassige Spannungs-

werte siehe Kapitel 1.8.2, Seidel Trenntrafo 3Txx und Seidel-
Netzfilter 3EFxx verwenden)

End-Uberprifen der ausgefiihrten Verdrahtung anhand der
verwendeten Anschluf3plane.

Kapitel Il
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Serie 60WKS

- gerechter AnschluB 60WKS, Ubersichtsplan

C€

1.2.1

™
n
!

4

0YC—MXXLE Bldg
0jDJjUURL| [2PIDS

e

ZJny ysydibow bunuigjjug

ZJny ysydibows abup|[2qoy

x>

LWWOL G LXy Bunyiajiojop
LWWG' Xy Bunydiswalg
uabunyia|azuUIl 19MZ A1}OUIS}ID
I9PI13S 10X1JqD4 [9G0XJ3pUOS

bun}e1-91y

501495 -3d

UB W3 Mg N[YoSUDWIIGDS

Bungnoiydsiap—9d

BUNQNoJY3SIaA —Od—AN3

<|m|o|o|w|w|v

3349815 —ANI

VIA
818
aLg

aal

1zl

aNOV
@|qou3

[
YWOZ/AGL—
YWOZ/AG L+

doLsd

U@ oS-

SNOD ||0S—|
—Z 1Jamios
+7 34om|os
—1 yJamiog
+1 yJamiog

Hoda

7
+—-—— -t - — == 1] 3d —
) 1 17 v 3ssopy [—
i XX43¢
f " T myziaN
| —— ¢1  —lepes |—]
i
i i
1 i
= -{J[][] &
=n)
4
€121 11 3d c
Bunbiosiap T
—XuUDJYyds]|DYOg p - —
AOZC AVC
- il
N 7 3d AV Z
& XXX 9149G sny—1oN
7z qnyoasulaJayn
I [3p1aS
61
81 Z1L  zynyss
L1 L1l —owuay]
al 28 sny
Sl |g dsweig  /u3
Yl 14
el ajoubisioyiuop
ZL " a|oubisianalg
Ll
o @
w ™ ) ANOS—-ONJ
HE H 9}43M |05
¥ W) v ()
£
3 ONJ/SdS
! bunienaig

O

A\\s[0}4
ZH09"0S~3d/¢
Bunyizinz

PEMTRE
—}dnoH

sny—joN

sny/ui3

i

(BuoY J8Yydos ADPDID ) HUDIYOS)DYOS
Jayosi|prow ‘Jsussso|yoseb bnyes|o

Kapitel Il

Installation und Inbetriebnahme

Seite Il -4



Kollmorgen 12.99 Serie 60WKS

11.2.2

11.2.2.1

Modulriickwande FEOWKSMB und R60WKSMB
Typen: F60WKSMB fur Verstarker 60WKS, Anschliisse von hinten
R60WKSMB fir Verstarker 60WKS, Anschliisse von vorn

Die Modulrickwande werden von hinten im 19"-Einschub befestigt. Die Verstarker werden in
den Einschub geschoben und in die Modulriickwande gesteckt. Die elektrischen Signale wer-
den auf den Rickwanden mit Klemmen, Bolzen und Steckern zuganglich gemacht.

In Kapitel V.7 finden Sie eine Darstellung der Rickwande.

In der Tabelle unten finden Sie die Zuordnung der Signale zu den Steckern.

AnschluBbelegung R60WKSMB

2 x 12-pol.(XST404)

Combicon-Leiste Kurz-
Kompaktgehause Signal- Signal- bezeichnung
(Klemmen-Nr.:) bezeichnung richtung (Lotaufdruck)
1 Sollwert 1+, 10V Eingang SW1 +
2 Sollwert 1-, £10V Eingang SW 1-
3 Sollwert 2 +, 10V Eingang SW 2+
4 Sollwert 2-, 10V Eingang SW 2-
X Kodierung
13 Stecker + 15 V Hilfsspannung Ausgang  +15
14 oben - 15 V Hilfsspannung Ausgang  -15
15 Integral Ab / 1:1 Eingang 1:1
16 Enable Eingang E
17 AGND mit OV verbunden Eingang AGND
23 Tacho-Monitor +3V/1000min™’ Ausgang TA
PE Schirm-Anschluf PE
7 Stromsollwert-Aus +10V Ausgang ISA
8 Stromsollwert-Ein 10V Eingang ISE
10 Endschalter positiv Eingang PSTOP
11 Endschalter negativ Eingang NSTOP
12 Digital-GND (DGND) Eingang DGND
18 Stecker 12t - Meldung Ausgang 12T
19 unten IDC - Monitor £10V/IPEAK Ausgang IDC
X Kodierung
21 BTB-Kontakt, potentialfrei Eingang BTB
22 BTB-Kontakt, potentialfrei Ausgang BTB
24 +24V Hilfsspannung Eingang +24V
25 GND fur +24V (Option) Eingang ov
Kapitel Installation und Inbetriebnahme Seite Il -5



Serie 60WKS 12.99 Kollmorgen
.2.2.2 AnschluBbelegung FEOWKSMB

XST404, 20-pol. DIN 41612 Signal- Signal- Lotauf-
Combicon-Leiste C64-Stecker bezeichnung richtung druck
1 14a Sollwert 1+, 10 V Eingang SW 1+
2 14c Sollwert 1-, £10 V Eingang SW 1-
3 15a Sollwert 2+, +10 V Eingang SW 2+
4 15¢ Sollwert 2-, £10 V Eingang SW 2-
7 12a Stromsollwert-aus £10 V Ausgang ISA
8 12¢ Stromsollwert-ein £10 V Eingang ISE
10 17a Endschalter positiv Eingang PSTOP
11 17c Endschalter negativ Eingang NSTOP
12 4a,c Digital-GND (DGND) Eingang DGND
13 26a,c +15 V - Hilfsspannung Ausgang  +15
14 28a,c -15 V - Hilfsspannung Ausgang -15
15 16¢ Integral-ab / 1:1 Eingang 1:1
16 10a Enable Eingang E
17 2a,c AGND mit OV verbunden Eingang AGND
18 10c 1t - Meldung Ausgang 12T
19 19a IDC-Monitor 10V / IpEAK Ausgang IDC
21 7a,c BTB - Kontakt Eingang BTB
22 8a,c BTB - Kontakt Ausgang BTB
23 22a Tacho-Monitor +3V/1000min”" Ausgang TA
24 30a,c +24V Hilfsspannung gegen

Klemme 0V (Option -24V-) Eingang +24
XST401 DIN 41612 Signalbez. Signalbez. Kurzbe-
9-pol. Sub D C64-Stecker bei AC -Tacho bei DC-Tacho * zeichnung
1 18a,c +15V furRLG  +15V fur RLG u.Tacho +15V
2 24a,c Tacho-Mittelpunkt GND fur Tacho Ta-Mp
3 23c Tacho-Phase W  Tacho - (0V) Ta-W
4 23a Tacho-Phase V. -15V flr Tacho Ta-V
5 22¢c Tacho-Phase U  Tacho + Ta-U
6 21a,c GND fur RLG GND fur RLG GND
7 20c RLG-Phase W RLG-Phase W (X) RLG-W
8 20a RLG-Phase V RLG-Phase V (2) RLG-V
9 19¢ RLG-Phase U RLG-Phase U (Y) RLG-U

* Bei Verwendung eines DC-Tachos mussen die Lotbriicken LB10, 11 und 13 in Stellung “DC” geldtet

sein.

Leistungsanschliisse

(Klemmen, DIN 41612 Signal- Kurzbe-
Bolzen) Stecker D32 bezeichnung zeichnung
+ Ucc 2a,c/4a,c DC - Zwischenkreis +240 V +Ucc
U1 (L1) 6a,c/ 8a,c AC - AnschluR 172 V U1
V1 (L2) 10a,c/ 12a,c AC - AnschluR 172 V V1
W1 (L3) 14a,c/ 16a,c AC - Anschlufl 172 V WA1
- Ucc, OV, PE 18a,c/ 20a,c DC - Zwischenkreis - (0V/GND) ov
Uz (U) 22a,c/ 24a,c Motor U uz2
V2 (V) 26a,c/ 28a,c Motor V V2
W2 (W) 30a,c/ 32a,c Motor W w2
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Kollmorgen 12.99 - E.4.927.1/8 Serie 60WKS

1.3 AnschluBplane
11.3.1 Verdrahtungsvorschlag (Leistung) fiir mehrere Kompaktgehause
Ut VI wi PE -
[ [ 150
I 1 1
Il "= - - - - — — - — - — - - — — — —
I i i A
i i S
T 1 > 5 ©
| : -
| |

+ Ul Vi W1 PE

+ U1 V1 Wi PE

B60WKS

B60WKS

AnschluB mehrerer Gerdte 60WKS im Kompaktgehduse mit Bus—Verdrahtung
fiir Leitungsquerschnitte 1,5...2,5mm? (6 /12A) , Absicherung entsprechend
den VDE-—Vorschriften.

MaRnahmen zur Verbesserung der elektromagnetischen Vertraglichkeit siehe CE-gerechten Anschluf3plan

N
L
|
L
L

-
I
I
I
[
I
|
T
I
I
1

T
I
I
I
I
I
I
|
I

+ Ul V1 W1 PE

+ Ul V1 Wi PE

B60WKS

+ Ul V1 W1 PE

B60WKS 60WKS

AnschluB mehrerer Gerdte 60WKS im Kompaktgehduse mit Verteilerklemmen
fir Leitungsquerschnitte 2,5...4mm? (12/22/26A)
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Serie 60WKS 12.99 - E.4.927.1/14 Kollmorgen

11.3.2 MotoranschluR

SM45 — Motoren SM56...100 — Motoren
Rundstecker Interconectron Rundstecker Souriau
— 17—polig - 12—polig
/ \“., m 4ot ,."/ Y m 7 gr
{\RLG 15, . WRLC 17— 25 -
\ / N \ / N
e D, >— N D —
k 13 sw 3] k 13 sw 3>
BSa {1gr/rs,rt/bl > BSa {1 gr/rs 3
U 12 vio > BSa {12 rt/bl | 3
g Uk 212 vio
6 x 2 x 0,25 mm? ul 14 rt
P 52323&5??“‘ e Um 36 rs
™, Ve N,
/ \ / \ 9
{ TA ) 812 )3 br O { TA ) 312 17 o ]
\__/ {7 gr 3 " N gn >
..... 4 S 4
U3 110 ge 3] U3 110 ge 3
UD 18 wB UD 28 wB
D, — D >—
Ub 16 rs 6 x 2 x 0,25 mm?
ub  <11.9n paarig verseilt
J Bremse )3’ abgeschirmt
Bremse Y
aAlsl clo : Bolzen Bolzen
< u2 u2
’14 1,5...4mm? V2 1,5...4mm? V2
; W2 W2
S GND /PE GND /PE

MalRnahmen zur Verbesserung der elektromagnetischen Vertraglichkeit siehe CE-gerechten Anschluf3plan

SM35 — Motoren Motoren mit DC—Tacho
Rundstecker Rundstecker
_____ 12-polig 12—polig
// ‘\\ m 4 rt ' A 9
(RLG jJ7— >, ] RLG 12— .
N S )12 )_ \‘_..—// z ) )_
k N1 sw >— X 310 sw >—
BSa 1sgr/rs.rt/bl oV 22 rt/bl
U 78 vio ] 15V ]
D, >— ) >

6 x 2 x 0,25 mm?
paarig verseilt
abgeschirmt

6 x 2 x 0,25 mm?
paarig verseilt
abgeschirmt

/ ----- PN
{ Y U1 2 br / 3\
(TA ;o > R >
N ) > N >3 >—
U3 <3 ge 3 TA 0V 6 _wB ]
UD <10 wB 7 lgn
> > >—

DC-Tacho—Lotbriicken
umldten auf DC

B
gree V.
Bolzen
Ut .
1...1,5mm? E
o V1 . 1,5...4mm? u2
| Wi V2
: w2
PE

GND /PE GND/PE
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Kollmorgen

12.99 - E.4.927.1/15

Serie 60WKS

11.3.3

Achtung !

AnschluBplan 60WKS

Regler nie unter Spannung stecken oder ziehen !

Steckerbelegung

Stecker XST 401

Stecker XST 404

MaBnahmen zur
Verbesserung der
elektromagnetischen
Vertrdglichkeit siehe
CE—gerechten
AnschluBplan

RLG, Ta und Motor Sub D 9 pol. Combicon 20 pol.
siehe MotoranschluB
N > 9 RLG-U  Sollwertl+ 1-Cl—e— lf\l- b et /100
ollwert +/—
: | >~ 8 RLG-V Sollwertl— 2 —C e = . Jegen NC—GND
—— : > 7 RLG-W  Sollwert2+ 3-Cl—e
i:‘ I J— 6 GND Sollwert2— 4-Cj—e t NC—GND
(I O— 1 +12V
| — - — +24V gegen
| : I-Soll Aus 7 C::j = OV /OND. B,
N I-=Soll Ein 8-C 1/0-GND
+
[ ~ Endsch.Pos. 10Cl—e — — = & —3F——
—u (T
: : 3 Toru (Ton) Endsch.Neg. 11-C|—e— — — = » —
D= 4 Ta-V (-15V N bind
Tqg . o7 Y (Digital—GND) 1 bei potentiol—
[ 3 To-W (To-) DGND freie; UOTGI:E)_ I/O_CND
w D~ 2 Ta-Mp (GND)
+15V/20mA 13—Cf—o — — =
60WKS
. Thermo— —15V/20mA14—C|—e — — =
remse schutz LB2 I =4
c 1:1 e — — ]
o Regelung 15 - GL)
2 Enable 16-C—e " >
0\ - — Z
Vo Analog—GND AGND }-C|—e Bezugs—GND +s 4
! , , 3k
4
w2 12t—Meldung 18 L ¢ — — > | — — — — 4
o 19Cl—e— — —
\CND/PE IDC—Monitor .
St T . . . .
Sicherheits—
c = e == BTB \ 22 o kreis
£ 2,5..4°
S 0V/GND Z—Z)C—c-
- - —_—
o Tacho—Monitor
(3]
- +24V Option 2%
c C—e — — =
g_; gegen OV/GND
rq:) - w1
4 2.5..4° Vi AC—Versorgung
5 172V~
N u1
Anhtr_itebs—
schiitz T
Y _I_:F ‘EE Hauptschalter
| —
3Txxx H L | i
: — T VT 1 —o
[ Netzfilter |
ol — T
' ! ! 3EFxx
[l = "
3x172V &
3 PE
Trenntransformator Leistungsschalter
Trafoschutz

Kapitel Il
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Serie 60WKS 12.99 - E.4.927.1/4 Kollmorgen
11.3.4 AnschluBvorschlag 2x60WKS mit SM56...SM100
Hauptschalter
o F
Lo — 1 netstiter [
| Netzfilter MaBnahmen zur
L2 f—T - I Verbesserung der
. L/ SEFxx elektromagnetischen
L3 — Vertdglichkeit siehe
PE CE—gerechten
AnschluBplan
k20 | --\*--%--*\ 230V Steuerkreis
Leistungsschalter | | | | ﬂ
Trafoschutz :___ K11 Sicherheiten
| If| If| If| 1AT|::| (KZO, BTB, \?)
L= > >
K10 N Aus
Antriebs— U U _________ﬂ\
schutz
+
5% .
400V Ein
Trenntransformator ~ — — " ,’/ \\ -
max. 8 kVA < =—==== — — j Lfter
X ; 1,5...4°
/] | ] // w1
7 \al
/ > U1
/ zu weiteren
/ // Reglern
P 0V/GND
/ ) . - v
/ A 0
+ Ul VI Wi ov/eND Y U7 VI Wi ov/end
20— 20—
C pol 60WKS © _C pol 60WKS
GND N
20|BTB U2 V2 w2 PE ‘3 20 |BTB U2 V2 w2 FE
)—‘)_‘\"_‘U‘_‘\"_‘\\ L /e
] ] ¢ 3 |1 | | ¢ 9 |:
- Ll .
BTB i; B ~— 1878
/0 S > : > |
¥ o - il T — v
My Y Ay Y
A SM 7 A SM )7
iy i
/ \ 5 :,/ \\‘ 5
i i
7 \\\ 4 7 \\\ 4
(TA }—— (TA }——
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Kollmorgen 12.99 - E.4.916.1/a Serie 60WKS

1.3.5 AnschluBvorschlag Sanftanlauf und Bremse

L1
L3
PE

MaBnahmen zur Verbesserung

der elektromagnetischen

—— Netzfilter
Vertrdglichkeit siehe

A
Ly
=/ ‘ ‘ ‘ CE—gerechten AnschluBplan
. . . Sternpunkt
f—aa‘—j\— J\—J\ o fiir alle F
Q00 | | | l Erdungen
| -,
T ¢ @
Leistungs— L —
Schalter —> 0> >

o A -

ZY
ey
N
2
~
N
(o))
o
=
—
|
—
|
—
|
I\
|
I\
|
I\
|
7]
)
1S

T Lufter
renn—
trafo l I I
= = = —
’J:_\l l l l —— +24V
172V F
[ [ 1 U
Ut vt wi J
Verstdrker/  \ | BT8 7 !
[ Netztell [ Kn
A Enable 1 Sammelmeldung
L Uz v2 w2 K1o\ (BTB,¥,K30)

Ring— X E;f“;;"di'u'cf.“;'l Steuerspannung (42V)
kern EN _FE_

/ I

/ \ A
Synchron— / ]
myotor mit \ M3~ m\‘_ _______ _|__| \'4 E@ T
elektrischer N j“}( I
Bremse X Thermoschutz— -

@ S——— kontakt 1
Version 172V
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Serie 60WKS

12.99 - A.4.029.1/5

Kollmorgen

11.3.6

Schematische Darstellung der GND- und PE-Verbindungen

T _onol_ogeﬂ ITersth_'rkerTI CNC/Steuerung
Servoverstadrker | Ruckwand |
N Y RN o
St~ e
| 1 XST404 /2 | JC yj I10nF
TLo84* T | | |
I | | | CNC—GND
— XST404 /16 ~ ENABLE | ENABLE
LT 4
e 177 | !
f{ VAW | | | Digital—Eingdnge | I__‘|' NST/Oi__
PsToP
T 3 | | XST404| ~ _Option ljz ~— _
2,2k | | | -01-
S| & R e | o | (=
nur bei gedffneter |
J_ DGND XST404/12 | Lstbriicke LB2 1/0—GND I
s [ D vinin | 7|’
| | |
LB2 XST404/19,23 IDC/VTA
Standard : I__ | I ) (l\ |
] I L
AGND | xsT404/17 | AGND ™7
[ 1 |
| |
| RN | XST401 |r B
J S
l : ) : XST401/6 :C E{REG )
~N XST401 r /’\
I__Sl XST401/2 IE ‘:( TA/'
| | U2,V2,W2 | -
RN V2,
O
Priifzwecke —\_/
offnen | | |
| | XST404/24| F I_Neae“_ ]
Ooti < i H | I D, — * +24V Nur fir |
_g‘;c\)/n_ Option
| | | | —24v-— |
- | |__Ov/GND ) S
0V /GND
A R IR
0V/GND/PE I/O=GND  pE_schiene

(

/

Sternpunkt
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Kollmorgen 12.99 Serie 60WKS

1.4

11.4.1

Inbetriebnahme

Wichtige Hinweise

B Kontrollieren Sie, ob die Hinweise in Kapitel 11.1 beachtet wurden

B Der schrittweise richtige Ablauf der Inbetriebnahme hilft Innen, Schaden zu vermeiden.
Falls Sie weiterfuhrende Informationen bendétigen, setzen Sie sich mit unserer Applikations-
abteilung in Verbindung.

B Servoverstarker-Einstellung auf dem Kundenprint, Benutzung und Optimierung von
Schaltungsteilen durch die Létbricken (LB2, 3, 10, 11, 12, 13) ist gestattet.
Weitere Eingriffe fiihren zum Verlust des Garantieanspruchs.

B Stecken und ziehen Sie die Steckmodule nie unter Spannung
Nur so kénnen Sie den Abbrand der Steckkontakte, Zerstérung ganzer Baugruppen der
Servoverstarker und eine persoéhnliche Gefahrdung durch aufgeladene Kondensatoren ver-
meiden. Restladungen in den Kondensatoren kénnen auch mehr als 120 Sekunden nach
Abschalten der Netzspannung gefahrliche Werte aufweisen.
Stecken und ziehen Sie die Steckmodule erst nach Unterschreiten der Unterspannungs-
grenze. Messen Sie die Zwischenkreisspannung mit einem Voltmeter. Warten Sie, bis die
Spannung unter 40V abgesunken ist. Jetzt kbnnen Sie die Steckmodule ziehen oder
stecken.

B Befestigen Sie die Steckmodule nach dem Einschieben mit den vorgesehenen Schrauben
in der Frontplatte, um einen sicheren Kontakt der Steckverbinder zu gewahrleisten. Man-
gelhafter Kontakt fuhrt zum Abbrand der Kontakte.

Kapitel Il
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Serie 60WKS 12.99 Kollmorgen

11.4.2

Hinweise zur Inbetriebnahme

Das Vorgehen bei einer Inbetriebnahme wird hier nur in Stichworten beschrieben. Weiterflihren-
des Wissen kdnnen wir IThnen in unseren Schulungskursen (auf Anfrage) vermitteln.

Nehmen Sie bei Mehrachssystemen jeden Servoverstarker einzeln in Betrieb.

Vorsicht !

Priifen Sie, ob alle spannungsfiihrenden AnschluBlteile gegen Beriihrung
sicher geschiitzt sind. Es treten lebensgefdhrliche Spannungen bis zu
325V auf.

Lésen Sie die elektrischen Anschliisse der Servoverstérker nie unter
Spannung. Restladungen in Kondensatoren kénnen langer als 2 min nach
Abschalten der Netzspannung gefahrliche Werte aufweisen.

Die Kiihlkérpertemperatur am Verstéarker kann im Betrieb 80°C erreichen.
Priifen (messen) Sie die Temperatur des Kiihlkérpers. Warten Sie, bis der
Kiihlkérper auf 40°C abgekiihlt ist, bevor Sie ihn beriihren.

Achtung !

Wenn der Servoverstéarker ldnger als 1 Jahr gelagert wurde, miissen die
Zwischenkreis-Kondensatoren zunachst neu formiert werden.

Dies geschieht durch Anlegen der Geréte an max. die halbe Betriebs-
spannung (eventuell iiber einen Vorwiderstand).

Das genaue Vorgehen bei der Formierung erfragen Sie bitte bei unserer
Applikationsabteilung.
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Kollmorgen

12.99 Serie 60WKS

Die folgenden Hinweise sollen lhnen helfen, bei der Inbetriebnahme in einer sinnvollen Reihen-
folge ohne Gefahrdung von Personen und Maschinen vorzugehen.

Installation prifen

Sichere Werte

einstellen

Trafo in Betrieb
nehmen

Anlage absichern

/N

Spannung
einschalten

Sollwert anlegen,
Enable

Optimierung

Spannung
abschalten

Anlage
absichern

Uberpriifen der ausgefiihrten Verdrahtung anhand des AnschluRplans
(Trafo- und RLG-Anschluf3, Erdung, Motoranschluf}, Steuersignale)

Uberpriifen der Gerate - Typenschilder (Nennspannung, Nennstrom,
spezieller Abgleich — falls erforderlich).

Uberpriifen der Not-Aus-Schaltung vor dem ersten Einschalten.

Reduzieren der Verstarkung (Poti AC-GAIN auf Linksanschlag) und
des Spitzenstroms (Poti IPEAK nahe Linksanschlag) zur Sicherheit.

Alle Module herausziehen. Einschalten des Spannung, Prifen der
AC-Sekundarspannung. Spannung ausschalten. Lifter einschalten.

Einschieben/ Befestigen eines Servoverstarkers. Sperren des Enable-
Signals und Sicherstellen der Not-Aus-Funktion.

Vorsicht !

Stellen Sie sicher, da8 auch bei ungewollter Bewe-
gung des Antriebs keine maschinelle oder personel-
le Gefdhrdung eintreten kann.

Spannung einschalten.

Fahren der Achse durch Zuschalten des Enable-Signals bei
anstehendem (kleinem) Sollwert.

Abgleich der Achse (AC-GAIN, OFFSET, TACHO —falls nicht bereits
voreingestellt).

Abschalten. Messen Sie die Spannung im Zwischenkreis. Warten Sie,
bis die Spannung unter 40V abgesunken ist.

Einschieben / Befestigen weiterer Servoverstarker und Inbetrieb-
nahme.
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Serie 60WKS 12.99 Kollmorgen

Diese Seite wurde bewul3t leer gelassen.
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Kollmorgen 12.99 Serie 60WKS

.1

1.2

.21

1.2.1.1

1.2.1.2

Funktionen und Optionen

Wichtige Hinweise

B Veranderungen am Servoverstarker durfen nur von ausgebildetem Fachpersonal vorge-
nommen werden.

B Servoverstarker-Einstellung, -Optimierung und die Benutzung von Schaltungsteilen durch
Lotbrucken ist gestattet.
Weitere Eingriffe fiihren zum Verlust der Gewahrleistung.

B Der Servoverstarker mufd nach jeder vorgenommenen Veranderung unter Beachtung der
Inbetriebnahme- und Sicherheitshinweise neu in Betrieb genommen werden.

Beschreibung der Funktionen
Eingangs-Funktionen

Sollwerteingange SW1, SW2

Der Servoverstarker besitzt zwei rickwirkungsfreie, additiv wirksame Differenzeingange fiir die

Sollwerte.

Eingang 1 ist fest eingestellt fir Differenz-Eingangsspannungen von max. £ 10 V.

Eingang 2 ist mit einem einstellbaren Abschwacher (P302) ausgeristet,

Einstellbereich 0...100%.

—  Rechtsdrehung steigert die Drehzahl (Wirkung steigt)

— Eine positive Spannung an Klemme 1 gegen Klemme 2 bzw. an Klemme 3 gegen
Klemme 4 ergibt Rechtsdrehung der Motorwelle (Ansicht auf die Welle).

Der Gleichtakt-Spannungsbereich (wichtig zur Vermeidung von Erdschleifen) betragt fur beide

Eingange zusatzlich £ 10 V, der Eingangswiderstand ist 150 kQ.

Tacho-Eingang Ta

Zum Feinabgleich des Tachos dient P304, der Stellbereich betragt +30% .

Die Festwiderstande R301...304 (Toleranz 0,5%) legen die Tachonormierung fest.

Die Standardbestilickung ist fir Tachospannungen von 10,8V bzw. 16,2V bei den Nenndreh-
zahlen 2000 bzw 3000 min™" (Motoren der Serie SM) und ca. Rechts- bzw. Linksanschlag von
P304 ausgelegt.

Bei Verwendung eines DC-Tachos siehe auch Kapitel 111.2.3.4 .

Kapitel Il

Funktionen und Optionen Seite Il -1



Serie 60WKS 12.99 Kollmorgen

.2.1.3

Digitale Steuereingange

Alle Eingange sind tber Optokoppler potentialfrei gekoppelt, Bezugsmasse ist Digital-GND
(DGND, Klemme 12). Die Logik ist fiir +24V/10mA ausgelegt (SPS-kompatibel),

H-Pegel von +12...30V.

Bei Bedarf ist die Ansteuerung mit +15V (Klemme 13) mdglich, hierzu missen Digital-GND
(Klemme 12) und Analog-GND (Klemme 17) verbunden sein.

Im Auslieferungszustand sind AGND und DGND auf der Verstarkerplatine durch die
Lotbriicke LB2 verbunden.

Eingang Freigabe E

Die Verstarkerendstufe wird durch das Freigabe- (Enable-) Signal freigegeben (Klemme 16
Eingang 24V, H-aktiv, Logikpegel 12V...30V / 10mA gegen Digital-GND Klemme 12,
potentialfrei).

Im gesperrten Zustand wird der angeschlossene Motor drehmomentfrei, die Integralanteile von
Drehzahl- und Stromregler werden zusatzlich gesperrt.

Bei Verwendung des Optionsprints -01- stehen lhnen
auBerdem folgende Funktionen zur Verfiigung:

B 1:1/ Integral-Ab (1:1, Klemme 15), H-Pegel zum Umschalten des Drehzahlreglers auf
Stromregelung.

B Endschalter positiv/negativ (PSTOP / NSTOP, Klemmen 10/ 11), H-Pegel im
Normalbetrieb (leitungsbruchsicher). Bei Fortfall eines Eingangssignals
(Endschalter offen) wird die zugehorige Drehrichtung gesperrt.

Die digitalen Eingangsschaltungen PSTOP/NSTOP sind auf dem Optionsprint -01- unterge-
bracht und kénnen nur bei vorhandenem Optionsprint -01- genutzt werden. Die Lotbriicke
LB3 auf der Verstarkerplatine muf} hierzu ebenfalls aufgetrennt werden.
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Kollmorgen 12.99 Serie 60WKS

.2.2

.2.2.1

1.2.2.2

.2.2.3

.2.2.4

Ausgangs-Funktionen

Ankerstrom-Monitorausgang IDC, Klemme 19

Der Ausgang liefert + 10V fir + Geratespitzenstrom gegen AGND.

Ausgegeben wird der Gleichstrom-Mittelwert aller drei Phasen, der dem abgegebenen
Motor-Drehmoment angendhert proportional ist.

Der Ausgangswiderstand betragt 2kQ.

Dieses Signal kann auch als Strom-Sollwertsignal fir einen zweiten, 1:1 beschalteten
(Slave-) Servoverstarker eines Tandemantriebes dienen.

Zum Betrieb des Servoverstarkers als 1:1 Stromregler siehe Kapitel 111.3.1.2 .

Tacho-Monitor-Ausgang VTA, Klemme 23

Der Ausgang liefert bei Standard-Normierung fir SM-Motoren mit den Nenndrehzahlen

1000, 2000, 3000 min™" und AC-Tachometer (Tachospannung ca. 5,4V/1 000min'1)

+3V / 1000min”" an 1kQ gegen AGND.

Die Tachometer der SM-Motoren mit 4000min™" und 6000min~" liefern mit 2,7V/1000min~! nur
die halben Spannungswerte.

Bei Anschlufd von Motoren mit DC-Tachos (Tachospannung 2,5V/1000min'1) und
Standardnormierung auf dem Kundenprint liefert der Ausgang 2,25V/1000min’1.

Die Normierung wird durch das Tachopoti P304 nicht beeinfluf3t.

Betriebsbereit-Kontakt BTB

Betriebsbereitschaft (BTB, Klemmen 21/22 , 24V/0,1A DC) wird Uber einen potentialfreien
Relaiskontakt (max. 100V/0,1A DC) gemeldet.

Der Kontakt ist geschlossen bei betriebsbereitem Servoverstarker, die Meldung wird vom
Enable Signal und von der I2t-Begrenzung nicht beeinfluf3t.

Wenn die Option -24V- verwendet wird, erscheint die BTB-Meldung auch bei ausgeschalteter
Leistungsversorgung (und eingeschalteter 24V-Versorgung).

MeRpunkte

Bl Ankerstrom-Monitor (IDC), Normierung = 10V flr + Geratespitzenstrom,
Der Mef3punkt liefert das gleiche Signal wie unter 111.2.2.2 beschrieben.

Ausgangsimpedanz 2kQ, Bezugspunkt AGND.

Bl Tacho-Monitor (VTA), die Spannung entspricht der Tachospannung, Bezugspunkt
Analog-GND.
Der MefRpunkt liefert das gleiche Signal wie unter 111.2.2.2 beschrieben.
Die Ausgangsimpedanz 1kQ, Bezugspunkt AGND.
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Serie 60WKS 12.99 Kollmorgen

.2.3

.2.3.1

.2.3.2

.2.3.3

.2.3.4

Einstell-Moglichkeiten

Rampenpotentiometer P301

Bei gestecktem Optionsprint -01- kdbnnen Sie am Potentiometer P301 die gewlinschte
Anstiegszeit fur einen Sollwertsprung einstellen (wirksam nur auf Sollwerteingang 2).

Bei Standardbestiickung des Kundenprints (C306 = 10nF) entspricht der Linksanschlag von
P301 einer Anstiegszeit von ca. 100ms.

Bei Rechtsanschlag von P301 ist die verbleibende Verzégerungszeit von 10ms nahezu
bedeutungslos. Gegebenenfalls kdnnen Sie C306 bis auf 1nF verkleinern.

(Einstellbereich 1:10)

Sollwertpotentiometer P302

Mit dem Potentiometer P302 kénnen Sie den Sollwert-Eingang SW2 abschwachen.
Rechtsdrehen von P302 steigert die Drehzahl.
(Einstellbereich 0...100%)

Offsetpotentiometer P303

Durch das Offsetpotentiometer P303 werden Fehlerspannungen der Operationsverstarker oder
der Sollwert-Spannungsquelle (Steuerung), die bei Sollwert = 0V vorhanden sind,

kompensiert. Gleichen Sie bei aktivem Verstarker (enabled) und Sollwertspannung = 0V auf
Motorstillstand ab.

(Einstellbereich £10mV)

Tacho-Potentiometer P304, Tachoabgleich R310

Das Poti P304 dient dem Feinabgleich des Tachos. Der Stellbereich betragt +30%.

Die Standardbestiickung ist fur die AC-Tachospannungen der SM-Motoren
10,8V (bei Nenndrehzahl 2000 min~" und 5,4V/1000min'1)
16,2V (bei Nenndrehzahl 3000 min™' und 5,4V/1000min™")
10,8V (bei Nenndrehzahl 4000 min™' und 2,7V/1000min™")
16,2V (bei Nenndrehzahl 6000 min~" und 2,7V/1000min")
und
Rechts- bzw. Linksanschlag des Potis fur 10V Drehzahl-Sollwert ausgelegt.

Bei Verwendung von Motoren mit DC-Tachoausgang sollten Sie wegen der niedrigeren
Tachospannung von nur etwa 6V die Normierung auf dem Kundenprint anpassen.
—  Verringern Sie R310 von 11,5kQ auf 4,7kQ) .
( Alternativ kdnnen Sie die vier Tachowiderstande R301...R304 von 16,5kQ auf 10kQ
verkleinern.)
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1.2.3.5

111.2.3.6

AC-Gain-Potentiometer P305

Die Proportionalverstarkung des PI-Geschwindigkeitsreglers kdnnen Sie durch Rechts-
drehung von P305 vergrofiern (die Regelung wird harter). Bei Linksanschlag von P305 legt
R307 die Grundverstarkung auf ca. 10 fest.

Der Integralanteil ist mit C304 und R307 auf 0,1uF x 100kQ = 10ms festgelegt.

Verkleinern von C304 verbessert die Reaktionsfahigkeit des Verstarkers, erhéht aber die
Schwingneigung. Die Standardbestlickung braucht nur in seltenen Fallen verandert zu werden.
Stellen Sie P305 bei aktivem Verstarker und stehendem Motor (Sollwertspannung = 0V)

durch Rechtsdrehen bis zum Schwingeinsatz (sehr gut mittels Oszilloskop am Strommonitor zu
beobachten) und Zurtickdrehen bis deutlich vor die Schwinggrenze ein.

R309 begrenzt die Verstarkung des I-Anteils bei sehr niedrigen Frequenzen auf ca. 5000.

Spitzenstrom Ipgak, P306

Sie kénnen durch Linksdrehen von P306 den Geratespitzenstrom IpEak verringern.

Der Stellbereich (linear) ist 0...100%.

Wahlweise kann der Endwert mit einem Festwiderstand herabgesetzt werden.

P306 ist im Auslieferungszustand auf Rechtsanschlag (max) eingestellt und abgedeckt.

Fir die Grobeinstellung von Ipeak und IRms bei der Inbetriebnahme gibt die folgende Tabelle
Auskunft. Eine exakte Einstellung -insbesondere bei kleinen Stromen- ist mit der in Kapitel
111.2.3.7 beschriebenen Methode mdglich.

Darstellung des Potentiometers

Rnsicnt von vome BOWKS—M240/3/6/12/22/26
P306 P307
IPEAK /A IRMS /A
Stellung | 3A 6A  12A 22A 26A| 3A  6A 12A 22A 26A
Rechts | 75 | 15 | 30 | 50 | 50 | 3 6 | 12 | 22| 26
7 | 7.4 | 14529 | 49 | 49| 28 | 55| 11 | 19 | 23
6 70|13 | 26 | 43| 43| 26| 5 | 10 [17.5] 21
5 6,2 | 11 | 225 37| 37| 24| 459 |16 |19
4 | 5519 19 | 31 | 31 | 22| 4 | 85][145]| 17
Potentiometer 3 44 | 75|15 | 25| 25| 2 35| 7513 | 15
P306 und P307 2 32|55 | n 19 [19 18| 3 |65/[11,5]13
"peAk"™ ! RS 1 | 22357 [13]13]15] 25 6 [10] 1
12 [ 1,2 |2 3 7 7 1,2 | 2 55| 85| 9
11 1(0,2)1 (0,5 (1) | (2) [(2) | (1) [(1,5)|(45)] (7)|(8)
Links | O 0 0 ol ol o ol o] o] o
Auslieferungszustand:
Rechtsanschlag (7h30)
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.2.3.7

I.2.4

.2.4.1

1.2.4.2

Effektiv-Strom Irms, I1’t-Grenze, P307

Die Servoverstarker sind in der Lage, fiir maximal 5 Sekunden den Geratespitzenstrom Ipeak
zu

liefern, danach tritt eine Begrenzung auf den eingestellten Nennstrom Irms ein.

Durch Linksdrehen von P307 wird IRms verringert, der Stellbereich (quadratisch) ist 0...100%.
Die Mittelstellung des Potentiometers entspricht etwa 70% des Geratenennstromes.

Die Zeit t, wahrend der Impulsstrom entnommen werden kann, andert sich mit den
gewahlten Einstellungen von Irms und IPEaK entsprechend:

(IRMS )2 -20s
(IPEAK )2

Wahlweise kann Irms auch durch zwei Festwiderstande eingestellt werden.

Zur problemlosen Stromeinstellung kénnen Sie zwei Motor-Phasen vertauschen. Der

Motor nimmt dann nach Zuschalten des Enable-Signals auch ohne Sollwert sofort eine Vor-
zugsstellung ein. Beginnen Sie die Einstellung mit kleinem IrRms-Strom (P307 nahe Linksan-
schlag). Nach Zuschalten des Enable-Signals steigt der Verstarkerstrom zunachst auf den ein-
gestellten Spitzenstrom Ipeak und sinkt nach Erreichen der ’t-Grenze auf den IRMs-Wert ab.
Stellen Sie den gewlinschten Strom durch schrittweises Rechtsdrehen von P307 ein.

Messen Sie mittels Oszilloskope oder Voltmeter am MefRpunkt IDC (Stromsollwert-Monitor)
gegen AGND. Zur leichteren (Grob-) Einstellung dient die Tabelle in Kapitel 111.2.3.6 .

Im Auslieferungszustand ist P307 auf Rechtsanschlag (max) eingestellt.
Sonstige Funktionen

Frequenzgang der Servoverstarker

Die Einstellung der Stromregler wurde den vorgesehenen Motortypen angepaldt. Eine
Veranderung der Grundeinstellung sollte nur in Ausnahmefallen und nach Ricksprache in
Erwagung gezogen werden.

I’t - Uberwachung

Bei Erreichen des eingestellten Effektivstrom-Grenzwertes (Irms, 1?t-Grenze, siehe Kapitel
[11.2.3.7) wird der Impulsstrom solange begrenzt, bis die Effektivwertbelastung absinkt.
Eine Beeinflussung der BTB-Meldung erfolgt dabei nicht.

Das Ansprechen der I?t-Begrenzung wird durch die gelbe LED angezeigt und am [*t-Meldeaus-
gang (Klemme 18, gegen DGND Klemme 12) durch einen potentialfreien Optokoppler-Ausgang
gemeldet.

Im Normalzustand wird der Ausgang aktiv auf OV (L-Pegel) gehalten. Einen Pull-up Widerstand
von minimal 2,2kQ gegen +15...30(24)V konnen Sie bei Bedarf extern vorsehen.

Seite lll - 6 Funktionen und Optionen Kapitel lll
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.2.4.3

Anzeigen

LEDs grin/rot fir Zwischenkreis-Spannung [BTB] und Summenfehler [FAULT]

Die griine LED leuchtet bei anliegender Zwischenkreis-Spannung bzw. korrekt arbeitendem
Hilfsspannungs-Netzteil (x15V). Der Regler ist betriebsbereit, wenn die griine LED leuchtet und
die rote LED nicht leuchtet.

Der BTB-Kontakt (potentialfreier SchlieRer 100V / 0,1A DC , Klemmen 21,22) ist bei betriebs-

bereitem Regler geschlossen.
Die rote LED leuchtet bei
—  Uberstrom (KurzschluR)
— Uberspannung (zu hohe Ballastspitzenleistung)
— Unterspannung der Hilfsversorgung
— Ubertemperatur des Kiihlkérpers (Endstufe)

In allen Fallen wird beim Aufleuchten einer roten LED die BTB-Meldung unterbrochen
(Stormeldung). Sie konnen die Meldung nach Beseitigung der Storungsursache durch
Ab- und Wiederzuschalten der Netzspannung (bzw. der 24V-Hilfsspannung) zuriick-
setzen. Anordung der LEDs siehe Kapitel 111.3.1.4)

LED gelb fiir I’t-Uberwachung [I-RMS]
Bei Erreichen des eingestellten Effektivstrom-Grenzwertes leuchtet die obere gelbe LED Irvms
mit gleichzeitiger Meldung (Klemme18). Der BTB-Kontakt wird nicht beeinfluf3t.

Interne LED gelb fiir Ballastschaltung [BR]

Die interne gelbe LED zeigt durch Aufflackern das Ansprechen der Ballastschaltung an. Schwa-
ches Glimmen der gelben LED deutet auf eine defekte Ballastsicherung hin

(Uberlastung der Ballastschaltung). Aufflackern der LED bereits bei Stillstand des angeschlos-
senen Motors deutet auf zu hohe Netzspannung hin.

LEDs grun fur Rotorlagegeber [RLG-W, RLG-V, RLG-U]

Drei griine Leuchtdioden zeigen die Rotorlagegeber-Signale an. Bei ordnungsgemafiem
Anschlu® des Gerates leuchten die LEDs abwechselnd fur eine Dauer von 180° elektrisch mit
120° elektrischem Phasenversatz untereinander. Es leuchten also jeweils eine oder zwei LEDs,
nie keine oder drei. Fehlen die RLG-Signale oder die Versorgungsspannung des Rotorlagege-
bers, leuchten alle drei LEDs, der Regler liefert keinen Strom.

Motorstrom

Phase U

U-Motor

U-V verkettet

Tacho-U

- | | 4 - | Strom— und
Tacho-V A Spannungsverldufe
0 ——X\—\.—I—;:7AI/———— -— :L———— (Rechtslauf)
T ST T
acho-W / .
s S e BN

. | T | |——

RLG Phase U(Y) o _ r____4__\_+_L____
15v T

RLG Phase V(Z)O __S i____J___\_l___

RLG Phase W(X)1ZV \ _| _ _.k
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.3 Optionen

.3.1 Optionsprint -01-

Zur Aktivierung des Optionsprints -01- miissen Sie vor dem Stecken der Karte die Lotbriicke
LB3 auf der Verstarkergrundplatine 6ffnen (bei gezogenem Optionsprint von oben erreichbar).
Sie missen die Endschaltereingange immer beschalten, auch wenn Sie nur den Rampen-
generator benutzen. Im Auslieferungszustand ist Optionsprint -01- nicht bestiickt.

ll.3.1.1 Rampengenerator, RAMP

Bei gestecktem Optionsprint -01- kdnnen Sie am Potentiometer P301 die gewiinschte
Anstiegszeit fur einen Sollwertsprung einstellen.

Wirksam nur auf Sollwert-Eingang 2

Mit C306 1aRt sich die maximale Anstiegszeit bei Linksanschlag des Potentiometers mit

ca. 10ms je nF fur einen Sollwertsprung von 10V wahlen.

Diese Option kann bei gunstiger Einstellung (d.h. Anstiegszeit kleiner als die mechanische
Zeitkonstante des Regelkreises) die Stabilitat des Regelkreises wesentlich verbessern, ohne
die Regelgeschwindigkeit merklich zu verringern.

Die Grundbestlickung fiir C306 ist 10nF, entsprechend 100ms bei Linksanschlag von P301.
Der Stellbereich ist 10...100ms.

.3.1.2 1:1-Regelung

Sie kdnnen den Geschwindigkeitsregler durch Anlegen des 1:1-Signals (Eingang 24V,
H-aktiv, Klemme 15) auf Stromregelung umschalten. Die P-Verstarkung wird hierzu auf 1
eingestellt, der FAnteil des Reglers uiberbriickt und zusatzlich das Tachosignal intern
abgeschaltet.

Wirksam auf beide Sollwerteingange

11.3.1.3 Endschalter PSTOP, NSTOP

Entfall eines Signals (Eingange 24V, H-aktiv) sperrt die zugehdérige Drehrichtung mit gleich-
zeitiger Bremswirkung. Der I-Anteil des Reglers wird dabei tiberbriickt, um bei Fahren auf
Festanschlag den Motorstrom zu begrenzen.

PSTOP (Klemme 10) sperrt den Linkslauf, NSTOP (Klemme 11) sperrt den Rechtslauf.

Bei Entfall beider Signale bremst der Antrieb aus beliebiger Richtung und Drehzahl bis zum
Stillstand ab (z.B. fur eine Not-Aus-Funktion verwendbar).

Wirksam nur auf Sollwert-Eingang 2
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ll.3.1.4 Einbaulage und Bestlickungsplan Optionsprint -01-
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M
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.
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— ges8ees
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1.3.2

.4

.41

1.4.2

.4.3

Option -24V-, Externe 24 V - Hilfsspannung

Im Auslieferungszustand wird das Hilfsspannungs-Netzteil aus dem DC-Zwischenkreis
gespeist.

Wenn im Servoverstarker die Option -24V- eingebaut ist, kdnnen Sie das Hilfsnetzteil aus einer
externen 24 V DC - Quelle speisen. Die Versorgung erfolgt dann Uber die Klemme 24 gegen
OV/GND (nicht gegen die Klemmen 12/17.)

Vorteile : - BTB-Meldung steht unabhangig von der Leistungsversorgung zur Verfigung
- Fehlermeldungen werden auch nach Abschalten der Leistungsversorgung
im Servoverstarker gespeichert.
- Sie kdnnen den Zwischenkreises unter Beachtung der Regelkreis-Stabilitat
mit einer niedrigen Spannung (z.B. 48V Batterie) versorgen. Dies bietet
Vorteile z.B. im Einrichtbetrieb.

Nachteil : zusatzliches Netzteil erforderlich

Achtung !

Wenn Sie den Servoverstéarker mit einer externen 24V DC-Spannung ver-
sorgen wollen, ist der Einbau der 24V-Option erforderlich !
Servoverstarker mit Option -24V- miissen generell zwangsbeliiftet wer-
den, auch bei abgeschalteter Zwischenkreisspannung !

Wenn Sie den Servoverstarker nachtraglich mit einer externen 24 V DC-Spannung versorgen
wollen, sind einige Veranderungen erforderlich. Bitte setzen Sie sich mit uns in Verbindung.
Wenn Sie den Servoverstarker mit 24V-Option bestellen, sind die erforderlichen Veranderungen
bereits vom Hersteller durchgefiihrt.

Lotbriicken

Digital-GND, Analog-GND, LB2

Im Auslieferungszustand ist die Létbricke LB2 auf der Grundplatine geschlossen. Damit sind
AGND und DGND verbunden. Zur Potentialtrennung von DGND (Klemme 12) und AGND
(Klemme 17) missen Sie LB2 auftrennen.

Optionsprint -01-, LB3

Im Auslieferungszustand ist die Loétbriicke LB3 auf der Grundplatine geschlossen.
Wollen Sie einen Optionsprint -01- verwenden, so missen Sie LB3 auftrennen.

DC - Tacho [LB10, 11, 12, 13]

Soll ein Motor mit DC-Tachoausgang mittels Stecker XST401 (Sub D 9-pol.) angeschlossen
werden, missen Sie folgende Létbriicken verandern :

— LB10 auftrennen und auf Position “DC” verloten

— LB11 und LB13 schlieRen (verldten)

Durch Schlieflen von LB12 kann das Tachosignal bei Bedarf starker gefiltert werden
(Zeitkonstante 1ms). Beachten Sie hierzu die empfohlene Tachoanpassung (Normierung durch
R310 auf dem Kundenprint) wie in Kapitel 111.2.3.4 beschrieben.
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.4.4

.4.5

Restliche Lotbriicken

Alle Létbriicken auRer den oben genannten diirfen nur vom Hersteller umgel6tet werden.

Lage der Lotbriicken, Grundplatine 60WKS

]
U
I
LB2
crio
LB'12
LB11 DC:TO
DC.—.To LB'H
a1 N DC-Ta ___\:|
pi EORN o
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Diese Seite wurde bewul3t leer gelassen
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\") Peripheriegerate

V.1 Trenntransformatoren

Zum Betrieb der Gerate sind Trenntransformatoren erforderlich. Um den ordnungsgemafen
Betrieb der Anlage und die Einhaltung der Gewahrleistungs-Bedingungen sicherzustellen,
missen die Trenntransformatoren der unten angegebenen Spezifikation entsprechen.

Bauart: Dreiphasige Trenntransformatoren mit Schirmwicklung nach
VDE 0550 in Schaltung Y/y oder Y/d.

AnschluBspannung: 400 V mit Anzapfungen 20V zur Anpassung an abweichende Netz-
verhaltnisse. Wir empfehlen den Anschluf} an die 420V-Anzapfung.
Sekundar-Spannung: fur 240V DC-Zwischenkreis : 172V (verkettet)
Der sekundarseitige Sternpunkt darf nicht geerdet werden.

Leerlaufspannung: Die zulassige Leerlauf-Spannungsiiberhéhung betragt ca 4%
(sekundar) Im Leerlauf darf die DC-Zwischenkreisspannung von

240 V + 10% (264 V) nicht liberschritten werden.

KurzschluB-Spannung: Die bezogenen Kurzschluf3spannung uk muB bei 4% liegen, um den
Schutz der Gleichrichterdioden beim Einschalten und bei
Uberspannungen nach EN 50178 zu gewahrleisten.
Bei Trafoleistungen gréRRer als 5kVA bei Einachs- und mehr als
8kVA bei Mehrachssystemen ist eine Sanfteinschaltung
erforderlich.

Leistungsfaktor: Die Belastung des Trafos mit einem Drehstrom-Briickengleich-
richter ergibt einen Leistungsfaktor A von 0,8.

Verhalten bei Uberlast: Der im Servobetrieb typische Kurzzeit-Uberlastbetrieb darf nicht

zu hoheren als den durch uk gegebenen Spannungsabfallen
fihren und den Trafo nicht schadigen.

A Achtung !

Die Verwendung eines Transformators, der nicht der o.a. Spezifikation
entspricht, beeintrachtigt die Betriebssicherheit und kann zu
Zerstérungen im Servoverstéarker fiihren. Wir iibernehmen eine Funkti-
onsgarantie der Servoverstédrker nur bei Verwendung von Seidel-Trans-
formatoren (siehe unten).

Seidel - Trenntransformatoren (3-phasig, Nenn-AnschluB-Spannung 400V)

Type Leistung/kW Sek.-spannung/V Best.-Nr.
3T0,7K-240 0,7 172 63991
3T1,5K-240 1,5 172 60075
3T3,0K-240 3,0 172 56898
3T5,0K-240 5,0 172 55027
3T8,0K-240 8,0 172 57006
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V.11 MaRzeichnung, AnschluBbelegung der Trenntransformatoren

JUS— D —
A
Type MaBe in mm Gewicht
Phase| A B C D E F kp
3T0,7K—240 3 180 | 110 195 [120 86 8x12 9,2
3T1,5K-240 3 228 (140 |[235 [152 |[105 8x12| 18,8
3T72,0K—240 3 240 [145 | 260 |[143 110 8x12| 22,0
3T3,0K—240 3 300 |155 |310 |200 92 |10x15| 35,0
3T75,0K—240 3 360 175 [385 [240 [135 [10x15| 62,0
3T8,0Kk—240| 3 |450 |220 |440 | 280 |165 [10x15| 98,0
3T10K—240 3 450 |220 | 440 | 280 |165 |10x15| 109,0
5% L1,L2L3  +5% R
PE ‘ 380V 400V 420V (107v)
| | | | | |
L[ 1]2]3]4|s|e]7]8]0]0]11]12]13]14]15]
SW
220V
172v
PE . (107v)

| =1 ]2]3]a]s]6]|7]8]a]10]n]r2]13]14]15]

SwW Andere Primadr—
230V 172v spannungen auf
PE besondere Bestellung
(107v) SO
| maoglich

[
[ |
[T 1
|J_—| 1|2|3|4|5|6|7|8|9|1o|11|12|13|14|15|
240V 172V
PE (107V)

[
[ 1
|—L—|1|2|3|4|5|6|7|8|9|1o|11|12|13|14|15|

SW
Bestellschlussel 3T 30K-240
b
3—Phasen / \ T
Trenntransformator . Gleichspannung im
mit Schirmwicklung Leistung Zwischenkreis
Uk=4% in kVA 240 entspricht 172V

Sekunddrspannung
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IvV.2

Filterauslegung nach der Faustformel :

Netzfilter

I Filter =

2. -
400V -3

Trafo .
Trafo

In der Tabelle finden Sie mogliche Filter/Trafo-Kombinationen:

Netzfilter |Nennspannung /V [Filter-Nennstrom / A | geeignet fiir Trafo I1rafo / A berechnet
3EF-05 400 5 3T0,7-240/3T1,5-240 1/2
3EF-08 400 8 3T3,0-240 4
3EF-16 400 16 3T5,0-240 7
3EF-50 400 50 3T8,0-240 / 3T10-240 12/15
3EF-80 400 80

Iv.2.1

MaRzeichnung, AnschluBRbelegung der Netzfilter

w
3EFxx
- ° 3 [=
S| 5 s [
o o S| ol x []
n 9 O
v
F -C o .
B
A
£ L N
\:J l
@ E]:Z 1EFO6 z| [
I 2 “f o -
@ ol [
0 [~
o/
F |l c 5
A
|
1EF-06 [36F-05 [3eF-08 [ 3eF-16 || 3eF-50*] 3EF-80+
Nennspannung 24V DC 440 V / 50...60Hz
Nennstrom 6 A S5 A 8 A 16 A 50 A 80 A
A /mm 65,5 190 220 240 250 427
B /mm P 150 180 200 200 350
c /mm 9,6 17 17 17 17 70
D /mm 0,5 0,75 0,75 0,75 0,75 113
£ /mm 24,1 50 60 65 65 90
F /mm 9,1 85 115 115 15 375
J /mm 45 105 115 150 150 170
K /mm 28 75 85 119,5 120
L /mm 37 20 100 135 135 130
M /mm 3.5 6.5 6,5 6,5 6.5 15
v M6 M6 M6 M6 M10
w /mm?| Faston 4 4 4 10 50
Gewicht /kq 0,065 1,1 1,8 1,8 3,1 9,5
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IvV.3 Netzteil 56 WK-P240/80-B

IV.3.1 Geratebeschreibung 56 WK-P

Zur Leistungsversorgung mehrerer Servoverstarker 60WKS-M240/xx-P0 (0 = ohne Ballast-
schaltung) eignet sich das leistungsstarke Netzteil 56 WK-P240/80-B mit integrierter Ballast-
schaltung -B- und externem Ballastwiderstand BAR375 .

Nenndauerstrom Impuls-Belastbarkeit
mit Konvektionskiihlung 30A 60A
mit erzwungener Kiihlung 90A 180A
A Sie diirfen mit dem Netzteil 56 WK-P240/80-B nur Servoverstarker ohne

Ballastschaltung (Typen mit Index -0 oder -P0) versorgen.

Versorgung von Mehrachssystemen

Das Netzteil liefert bis zu 90A in den DC-Zwischenkreis, wahrend die Motoren Uber die
Servoverstarker mit einer im Mittel viel kleineren Wirkspannung versorgt werden. Dadurch ist
ein Netzteil in der Lage, mehrere Verstarker in einem 19"-System zu versorgen. Bei einem
Gleichzeitigkeitsfaktor der Achsen von <1 ist die Versorgung von z.B. 6- und 8-Achssystemen
mit nur einem Netzteil dieser Serie moglich.

Uberwachung / Schutz

Bei Uberlastung oder Unterspannung 6ffnet der potentialfreie BTB-Kontakt (Klemmen 1/2).
Zum Schutz gegen Uberspannungen sind in das Gerat Suppressordioden eingebaut.

Ballastschaltung

Mindestwiderstandswert : Der zulassige Impulsstrom der Ballastschaltung betragt 90A / 240V,
damit ist der kleinste zulassige Widerstandswert fiir den externen Ballastwiderstand 3,3 Ohm.

Dauerbelastbarkeit : Die Dauerbelastbarkeit wird durchweg vom Ballastwiderstand festgelegt,
beim BAR375 betragt sie z.B. 375W. Sie kdnnen durch Zusammenschalten mehrerer Wider-
stédnde die Ballastleistung unter Berlcksichtigung des Mindestwiderstandswertes problemlos
erhéhen. Beachten Sie, dal® der Widerstand R616 entsprechend der hdchstzulassigen Dauer-
belastbarkeit des Ballastwiderstandes dimensioniert werden mul3.

Absicherung : Um eine Uberlastung des Ballastwiderstandes durch Bremsvorgéange nach dem
Abschalten der Servoverstarker, bei Netzliberspannungen oder Geratedefekt zu vermeiden,
mussen Sie den Ballastwiderstand Uber eine Schmelzsicherung von 10A trage abgesichern. Bei
extremem Leistungsbedarf kdnnen die Ballastschaltungen zweier Netzteile durch Verbinden der
Synchron-Signale (KI. 3) parallel getaktet werden.

Uberschlagige Berechnung der Ballastleistung (Faustformeln) : Sie miissen die zu erwartende
Ballastleistung grob kalkulieren, um eine Uberlastung der Ballastschaltung zu vermeiden.

Spitzenleistung Ballastschaltung > 0,33 - Z Spitzenleistung aller Verstarker

Dauerleistung Ballastschaltung> 0,03- Z Dauerleistung aller Motoren
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Kollmorgen 12.99 Serie 60WKS

IvV.3.2 Technische Daten 56 WK-P

Nenndaten DIM Netzteil 56WK-P240/80-B
Nenn-AnschluRspannung V-~ 3 x90—172/50...60Hz +max. 10%
Nenn-Anschluf3leistung kVA 22
Nenn-Zwischenkreisgleichspannung V= 240
Nenn-Ausgangs-Gleichstrom , freie Konvektion A 30
Nenn-Ausgangs-Gleichstrom , zwangsbeluftet A 90
Spitzen-Ausgangsstrom (max. 5s), freie Konvektion |A 60
Spitzen-Ausgangsstrom (max. 5s), zwangsbeliftet |A 180
Absicherung des Gleichrichters extern AT 3 x63
Absicherung der Ballastschaltung extern AT 10
Nennkapazitat der Glattungselkos uF 1800
Verlustleistung bei Nennstrom (ohne Ballastleistung) | W 200
Unterspannungsgrenze (BTB) V 90
Ballastschaltung

Einschaltschwelle (min.) V 285
Nennspannung Vv 300
Dauerleistung (selbstbeltftet) W 3000#
Dauerleistung (zwangsbeliiftet) w 5000#
minimal zuldssiger Ballastwiderstand (max. 90A) Q 3,3
Impulsleistung fir 1s kW 27
Impulsleistung fiir 2s kW 27
Impulsleistung flr 5s kW 20#
Ballastwiderstand extern (BAR 375)

Dauerleistung selbstbelliftet w 375
Dauerleistung zwangsbeliiftet w 500
Widerstandswert minimal Q 3,3

Anzeigen und Uberwachungen

LED grun fur Betriebsbereitschaft

LED gelb fiir Ballastschaltung
Uberwachung der Ballastleistung / Unterspannung durch potentialfreien Kontakt 100V/0,1A

Anschliisse

Steckmodul - 2 Steckleisten DIN 41612, Bauform E48

Ruckwandplatine Unterspannungs-Meldung - Steckklemme MSTB 2,5
Leistungssignale - Schraubbolzen M6 / Klemmen

Ballastwiderstand  BAR375 - Faston 6,3 mm

Mechanik

Gewicht Steckmodul kg 1,2

Abmessungen (Doppel-Europa, 12TE) mm 220 x 233,4 x 60

Gewicht BAR375 kg 1

Abmessungen BAR375 mm 310 x 75 x 35

# = Im Normalfall begrenzt durch die zuldssige Verlustleistung der Ballastwiderstande
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Serie 60WKS 12.99 - E.4.906.4/3 Kollmorgen
IV.3.3 Netzteilrickwand N5S6WKMB/RN56WKMB
Eine Darstellung der Rickwande finden Sie in Kapitel V.6 .
Buchse 2 Buchse 1 Stecker
E48-oben E48-unten Signalbezeichnung MSTBW3
2-14ace — Zwischenkreisspannung +Ucc —
16-26ace, 28ac | — Zwischenkreisspannung -/GND —
16-26ace, 28ac | — Ballast-Widerstand - (RB-) —
30-32ac — Ballast-Widerstand + (RB+) —
30,32¢ — Unterspannungsmeldung 1,2
28e — Synchron-Signal 3
— 2-10ace,11e Netzspannung U1 (L1) —
— 12ac, 14-20ace, 22ce |Netzspannung V1 (L2) —
— 24-32ace, 22a Netzspannung W1 (L3) —
IV.3.4 Ballastwiderstand BAR375
230
Rg I Rs
Faston 6,3mm |
I
S | -
I
I
9 | 9
bl - — -
| | |
266
290
310
| BAR375 BAR375
Ri
‘ 375W 375W

53

9

BAR375
Ri
375W

—— "
—— "

BAR375

375W

—0

Schaltungsvorschlag zur Leistungsvervierfachung

Ri = Rges
Pi = 375W
I L Pges = 1500W
21
35
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Kollmorgen 12.99 - E.4.906.2/1 Serie 60WKS

IV.3.5 Bestiickungsplan 56WK-P
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g ———
e | BB i Y
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Bl (| @gg T ; T T —
—— ..9
$|£EE| - o — ()
E-'@- 1 | e | cew ||| com —]
R616 — ==
X Q)
iy T T T T
g I I I I
ﬁ-«
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Nj
§| | ce (626 (625 (624 (623 o
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. ¢ X X )¢ )¢ y ]
T T T T T
P V625 =622 = ﬁ
§ S==] @59 —— 6
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Diese Seite wurde bewul3t leer gelassen.
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Kollmorgen 12.99 - A.4.029.1/11 Serie 60WKS

\'} Zeichnungen
VA AnschluBbeispiel Mehrachsensystem mit Netzteil
L1
L2
L3
PE
I Netzfilter MaBnahmen zur Verbesserung
=
- der elektromagnetischen
Vertrdglichkeit siehe

. . . Sternpunkt
JY JY —\ fir alle CE—gerechten AnschluBplan
Q00 | | X

| _\Erdungen

Leistungs— I: : l: l: l: |

Schalter > 1> 1>

®

Trenn—

transformator

'/[J_ RLG TA RLG TA RLG TA
=

172v
u2|[ va|w2| Pe[ u2| va|w2| Pe| u2| vz|w2] PE|
Ring— Ring— Ring—
a2 T TP
PE 1 [ [PE [subD I T I Pe[suo | | Pelsub
[ TS T Lot 2 gpol. oo 2 |9pol. D05 |opol
G U2 V2 w2 U2 V2w U2 V2 w2
OV/GND © - - ol
+Ucc i
56 WK—-P 60WKS—PO 60WKS—-PO b60WKS—-PO
Netzteil 1/2/3/4 — 1/2/3/4 1/2/3/4
~ oaN2V O ~ DANLV o= ~ ANLYO o
21 |58 2| 1515 HEES
e} e} 0|
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12.99 - E.4.927.1/7

Kapitel V

Zeichnungen

Drehzahlregelkreis 60WS

Serie 60WKS

V.2
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Kollmorgen 12.99 - E.4.927.1/6 Serie 60WKS
V.3 RLG-/TA-Eingangskreise 60WKS
Signal C64 +15V
l SubD9 l
S S < 1
47RlE [ | E 6k8
18a/2
-— 4 —
RLG+ 118c/2
19¢/2
RLG-U 9 IC6
RLG-v g 20972
20c/2 12
RLG-W 7 - -
?273 [g] F] [EJZL’)k \ o Kommutator
210/2 | || || 13 8
RLG-GND 6 5, /s T 5 E] 3;2
1 e
3*
ASVANAN
3* E] E] |:8:| L L L b4 |03 |02 LED grun
68k x| | | ca4g |C50 |cs0 +7.5V =75V
l LB 11
-15v -+ 4
> 3*%4n7 DC-Ta
- — —7,5V
I-DC 99/2 - 33k
IDC—Monitor T
I
26a/2 % Tacho— I Mux  |um-
+15V 26¢/2 R181 4+15V Gleichrichter | i%h/o[l)tcer
| fiir AC—Tacho 1
D73 |
[REY rT T c7
y " R (. 100n 812 V-Ta—
280/2 _ﬂ ! —||—¢ »— Monitor
-
—15V 28c /2 R182 _15V ™
D74
320/2 v, 18y »
AGND 32¢c/2
V—To 22a/2 V—TA—Monitor
DC-AC Tacho 37| 38
22¢/2 " 31k T
To-U/UT+ 5 ££8 LB10| (mig3) 33) I
TA-V/—15V 4 —ZEL Ri84 34{ Rr307} |
tacwpr- 3 2¢/2 HES _L"’f’] R303} :
L1y & = Kundenprint
DC-TA cs2| cs3[ cs !
T Rt s s K P |
TA-MP 2 __I J_ 3*10n ! 4%16,5/10k 0,5% |
24c/2 L — n—ist
V-Ta
V=To = Utacho :?%km+1k
DC—Tacho : LB10, 11, 13 in
Stellung DC
LB12 bei Bedarf schliessen
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Serie 60WKS 12.99 - E.4.925.4/26 Kollmorgen
V.4 Darstellung K1.1-L mit 60WKS
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Kollmorgen 12.99 - E.4.927.4/3 Serie 60WKS
V.5 Frontansicht und Steckerbelegung K1.1-L mit 60WKS
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Serie 60WKS

19"-Einschub 84TE mit 9x60WKS

V.6
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Serie 60WKS

12.99 - E.4.927.4/20

Kollmorgen

Riickwande F/R60WKSMB, N/RN56WKMB
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Serie 60WKS 12.99 - E.4.930.2/0 Kollmorgen

V.8 Kundenprint 60WKS, Formblatt
Kunde: Auftrag: Bezeichnung: Material=Nr.:
Potistellung Einstellwert Fest—
bestuckung
1 - ! - °
5 N s N = kQ
o o | _ o o | T e _
3 DE RMS (0.0n) = A 3 <E ST o
(] ] Py
o =] = kQ
5 D%’f ''pEAK (O.n) = A 3 <§ T —— 0
n— Ql n— al | T
86 86
[ 0 = 9 = kQ
2 3 AC — GAIN - % 2 <,,, _ ‘o
Pl a 8 al | T o _—_
R307 VP—(Gai = R307-0) —+ = kQ
3 R"’Of‘g (Gam) - " 3 R308§ ---------
3 |rR309 T (R307xC304) =__ ms 3 |R309 | _ nF
© oN| .4 | T -==-
Q by L o <
3¢ DE TACHO R s LT I =
5 S ~a B ~o
3 OFFSET S
a Q.
= kQ
= o = > o = kQ
el 3 INPUT 2 = o] o | T __
= DE ————————— v < <E = kQ
5 > 5 = kQ
53 3 RAMP (OPTION) = ms w S | T
ol | T emm e —— a = _ __ kQ
T RAve ST o
E VTA (Tocho) E _ o
40 |- | o | 20 ¥ le) |l | T
® = Masse
Standardbestiickung
Bauteil
Motorser. R301...R304(0,5%) | C304 |[R307| C306
SMF 39 k 0,1u | 100k | 10n _—
SMC 10 k 0,1u | 47k | 10n
Anderungen Datum Bauteile Zweck
Stand:
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Kollmorgen 12.99 Serie 60WKS

Vi Anhang

Vi1 Lieferumfang, Transport, Lagerung, Wartung, Entsorgung

Lieferumfang: — Servoverstarker der Serie 60WKS
— 2 Ringkerne
— Installations-/Inbetriebnahmehandbuch 60WKS
— Zubehor wie bestellt (Rickwande, 19"-Teile)

Transport: — nur von qualifiziertem Personal

— nur in der recyclebaren Original-Verpackung des Herstellers

— vermeiden Sie harte Sto3e

— Die Servoverstarker enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente,
die durch unsachgemalfe Behandlung beschadigt werden kénnen.
Entladen Sie lhren Koérper, bevor Sie den Servoverstarker direkt
berthren.
Vermeiden Sie den Kontakt mit hochisolierenden Stoffen (Kunstfaser,
Kunststoffolien etc.). Legen Sie den Servoverstarker auf eine leitfahige
Unterlage.

— Uberprifen Sie bei beschadigter Verpackung das Gerat auf sichtbare
Schaden. Informieren Sie den Transporteur und gebenenfalls den
Hersteller.

Lagerung : — nur in der recyclebaren Originalverpackung des Herstellers
— Die Servoverstarker enthalten elektrostatisch gefahrdete Bauelemente,
die durch unsachgemafe Behandlung beschadigt werden kdnnen.
Entladen Sie Ihren Koérper, bevor Sie den Servoverstarker direkt
berthren.
Vermeiden Sie den Kontakt mit hochisolierenden Stoffen (Kunstfaser,
Kunststoffolien etc.). Legen Sie den Servoverstarker auf eine leitfahige
Unterlage.
— max. Stapelhohe Verstarker 60WKS : 15 Kartons
— Lagertemperatur —25...+85°C, max. 20K/Stunde schwankend
— Luftfeuchtigkeit relative Feuchte max. 95% nicht kondensierend
— Lagerdauer <1 Jahr ohne Einschrankung
> 1 Jahr : Kondensatoren miissen vor der
Inbetriebnahme des Servoverstarkers neu formier
werden. Informationen hierzu erhalten Sie von
unserer Applikationsabteilung.

Wartung : — die Gerate sind wartungsfrei

Reinigung : — bei Verschmutzung der Frontplatte : Reinigung mit Isopropanol o0.a.
nicht tauchen oder abspriihen
— bei Verschmutzung im Gerat : Reinigung durch den Hersteller

Entsorgung: — Sie kdnnen den Servoverstarker Uber Schraubverbindungen in Haupt-
komponenten zerlegen (Aluminium-Kuhlkérper und -Frontplatte,
Elektronikplatinen)
— Lassen Sie die Entsorgung von einem zertifizierten Entsorgungs-
unternehmen durchfiihren. Adressen kénnen Sie bei uns erfragen.
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Serie 60WKS

12.99

Kollmorgen

V1.2

Beseitigung von Storungen

Verstehen Sie die folgende Tabelle als “Erste Hilfe”-Kasten. Abhangig von den Bedingungen in
Ihrer Anlage kénnen vielfaltige Ursachen fir die auftretende Stérung verantwortlich sein.

Bei Mehrachssystemen kdnnen weitere versteckte Fehlerursachen vorliegen.

Unsere Applikationsabteilung hilft Ihnen bei Problemen weiter.

Fehler

mogliche Fehlerursachen

MaRnahmen zur Beseitigung der
Fehlerursachen

BTB-LED
leuchtet nicht

Versorgungsspannung unterbrochen

Sicherungen F1, F3 oder F4 defekt

60WKS : U1,V1,W1 prifen
-24V/- : 24V-Versorgung prifen
Sicherung erneuern

Motor defekt
Motorkabel defekt

Motor erneuern
Motorkabel erneuern

moment an der

P307 auf Linksanschlag

FAULT-LED — Endstufe zu heil® — freie Durchliftung sicherstellen,
leuchtet Lifter prifen/saubern, Schrank-
temperatur senken
— Verstarker defekt — Verstarker an Hersteller senden
Motor dreht — Enable-Signal fehlt — Verdrahtung prifen
nicht, kein Dreh- |— DGND fehlt — Verdrahtung prifen, LB2 priifen

siehe Tabelle in Kapitel 111.2.3.6

RLG-/Tacholeitung fehlerhaft
RLG/Tacho im Motor defekt

Welle — Briicke XST404/7-8 fehlt — Verdrahtung prifen
Motor dreht — Sollwertleitung unterbrochen — Sollwertleitung priifen
nicht, Dreh- — Motorphasen vertauscht — Motorphasen korrekt auflegen
moment ist aber |— Bremse ist nicht gelost — Bremsenansteuerung prifen
vorhanden — Antrieb ist mechanisch blockiert — Mechanik priifen

— Motoranschluf} fehlerhaft — Motorphasen korrekt
Motor geht durch anschliefien

Leitung prifen
Reparatur des Motors

Motor schwingt

Verstarkung AC-Gain zu hoch
Abschirmung RLG-/Tacholeitung
unterbrochen

AGND nicht verdrahtet

AC-Gain-Poti nach links drehen
RLG-/Tacholeitung erneuern

AGND mit CNC-GND verbinden
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Anhang

Kapitel VI




Kollmorgen 12.99 Serie 60WKS
VI3 Glossar
A AC-Gain, P-Verstarkung proportionale Verstarkung eines Regelkreises
B Ballastschaltung wandelt Uberschissige, vom Motor beim Bremsenriickgespeiste
Energie Uber den Ballastwiderstand in Warme um.
D Dauerleistung der Ballastschaltung mittlere Leistung, die in der Ballastschaltung umgesetzt werden kann
Disablen Wegnahme des ENABLE-Signals (0V oder offen)
Drehzahlregler regelt die Differenz zwischen Drehzahlsollwert SW und
Drehzahlistwert zu 0 aus. Ausgang : Stromsollwert
E Eingangsdrift Temperatur-/ alterungsbedingte Drift eines analogen Eingangs
Enable Freigabesignal fur den Servoverstarker (+24V)
Enddrehzahl Maximalwert fur die Drehzahlnormierung bei £10V
Endschalter Begrenzungsschalter im Verfahrweg der Maschine; Funktion:Offner
Erdschlu® Elektrisch leitende Verbindung zwischen einer Phase und PE
F freie Konvektion freie Luftbewegung zur Kihlung
G Gleichtaktspannung Storamplitude, die ein analoger Differenzeingang ausregeln kann
H Haltebremse Bremse im Motor, die nur bei Motorstillstand eingesetzt werden darf
I I?t-Schwelle Uberwachung des tatséchlich abgeforderten Effektivstroms Irms
Impulsleistung der Ballastschaltung ~ maximale Leistung, die in der Ballastschaltung umgesetzt werden kann
Interface Schnittstelle
Ipeak, Spitzenstrom Effektivwert des Impulsstroms
Irms, Effektivstrom Effektivwert des Dauerstroms
K Kurzschluf hier: elektrisch leitende Verbindung zwischen zwei Phasen
L Leistungsschalter Anlagenschutz mit Phasenausfalliiberwachung
M Maschine Gesamtheit miteinander verbundener Teile oder Vorrichtungen, von denen
mindestens eine beweglich ist
Mehrachssysteme Maschine mit mehreren autarken Antriebsachsen
Monitorausgang Ausgabe eines analogen MeRwertes
N Netzfilter externes Gerat zur Ableitung von Stérungen auf den Leitungen der
Leistungsversorgung nach PE
(0] Optokoppler optische Verbindung zwischen zwei elektrisch unabhangigen Systemen
P P-Regler Regelkreis, der rein proportional arbeitet
Phasenverschiebung Kompensation der Nacheilung zwischen elektromagnetischem und
magnetischem Feld im Motor
PID-Regler Regelkreis mit proportionalem, integralen und differentiellen Verhalten
Potentialtrennung elektrisch entkoppelt
R Reversierbetrieb Betrieb mit periodischem Drehrichtungswechsel
Ringkern Ferritringe zur Stérunterdriickung
Rotorlagegeber dreipoliger Drehgeber mit Hallsensoren (3x120° mechanisch/elektrisch)
S Servoverstarker Stellglied zur Regelung von Drehzahl und Drehmoment eines Servomotors
Stromregler regelt die Differenz zwischen Stromsollwert und Stromistwert zu 0 aus.
Ausgang : Leistungsausgangs-Spannung
SW-Rampen Begrenzung der Anderungsgeschwindigkeit des Drehzahlsollwertes SW
T Tacho-Zeitkonstante Filterzeitkonstante in der Drehzahlriickfliihrung des Regelkreises
Tachospannung zum Drehzahl-Istwert proportionale Spannung
Thermoschutzkontakt in die Motorwicklung eingebauter temperaturempfindlicher Schalter
V4 Zwischenkreis gleichgerichtete und geglattete Leistungsspannung
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Vertrieb und Service / Sales and Service / Agence et Services

Bundesrepublik Deutschland/
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Frankreich/France/France

Kollmorgen Seidel GmbH & Co. KG
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2 rue Pierre et Marie Curie

54320 Maxéville

Tel.: +33(0)3 83 95 44 80

Fax: +33(0)3 83 95 44 81
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Great Britain/Royaume-Uni

Kollmorgen

PO Box 147, KEIGHLEY

West Yorkshire, BD21 3XE
Tel.: +44(0)15 35 - 60 76 88
Fax: +44(0)15 35 - 68 05 20

Heason Technologies Group
Claremont Lodge

Fontwell Avenue

Eastergate Chichester PO20 6RY
Tel.: +44(0)12 43 - 54 54 00
Fax: +44(0)12 43 - 54 45 90

M.C.A. s.r.l.

Via f. Turati 21

20016 Pero (Mi)

Tel.: +39(0)02 - 33 91 04 50
Fax: +39(0)02 - 33 90 85 8

Niederlande/
Netherlands/Pays-Bas

Dynamic Drives

Jan van der Heydenstraat 24a
2665 JA Bleiswijk

Tel..  +31(0)10- 52 15 490
Fax. +31(0)10-52 18 994

Schweden/Sweden/Suéde

SDT AB

25467 Helsingborg

Tel.: +46(0)42 - 380 800
Fax: +46(0)42 - 380 813
Stockholm

12030 Stockholm

Tel.: +46(0)8 - 640 77 30
Fax: +46(0)8 - 641 09 15
Goteborg

42671 Vastra Frélunda
Tel.: +46(0)31 - 69 62 60
Fax: +46(0)31 - 69 62 69

Schweiz/Switzerland/Suisse

Kollmorgen Seidel GmbH & Co. KG
Buhnrain 30

8052 Zurich

Tel.. +41(0)1 - 300 29 65

Fax: +41(0)1 - 300 29 66

Spanien/Spain/Espagne
BROTOMATIC S.L.

C/San Miguel de Acha, 2 Pab.3
01010 Vitoria (ALAVA)

Tel.: +34 945 -2494 11

Fax: +34 945 -22 78 32

Systempartner / System partners / Partenaires du systéme

Bundesrepublik Deutschland/
Germany/Allemagne

Werner P. Hermes
Ingenieurburo

Turmstr. 23

40750 Langenfeld

Tel.: +49(0)212 - 65 10 55
Fax :+49(0)212 - 6510 57
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Elektronische Antriebstechnik
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Motor Technology Ltd.
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Fax : +41(0)41 - 440 - 69 43
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Viale Lombardia 20
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Tel.: +39 (0)02 - 66 42 01
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Robotek Otomasyon Teknolojileri
Ali Nihat Tarlan CAD.
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Tel: +90 216 464 50 64 pbx
Fax: +90 216 464 50 72
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Alpha Motion

5 - 7 Alkamenoys Str.
104.39 Athens

Tel.: +30 182 27 470
Fax: +30 1 82 53 787
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Motion Technologies PTY. Ltd.
1/65 Alexander Avenue
Taren Point NSW 2229
Sydney

Tel.: +61 (0)295 24 47 82
Fax: +61 (0)295 25 38 78

Kollmorgen Seidel GmbH & Co. KG

Hausanschrift Postanschrift
Wacholderstr. 40-42 Postfach 34 01 61

D - 40489 Dusseldorf D-40440 Dusseldorf
Tel.: +49(0)203-9979-0

Fax: +49(0)203 - 99 79 - 155
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Motion Technologies Group
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Radford, VA 24141, USA
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